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A robot azonosito kodja egy tablan, a robot hatuljan talalhaté. A kéd alapjan a robot kereskedelmi elnevezését a jelen oldal aljan talalhaté
tablazatban talalja meg.

A035BA0 - Ambrogio robotL35B
9035DEO - Ambrogio robot L35 Deluxe
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ALTALANOS INFORMACIO

A FELHASZNALOI KEZIKONYV CELJA

«Jelen kézikdnyv a berendezés elvalaszthatatlan részét képezi, és azt a Gyarté annak érdekében allitotta 6ssze, hogy
berendezést lizemeltetd személyeknek (a gép élettartama alatt) minden sziikséges informaciot megadijon.

*A gép Uzemeltet6inek alkalmazniuk kell a helyes munkamdédszereket és alaposan at kell olvasniuk, majd kdvetnilk a jelen
kézikdnyvben foglalt utasitasokat.

«Jelen kézikdnyv eredeti nyelve az olasz. A kézikdnyv — annak érdekében, hogy jogi és/vagy kereskedelmi
kovetelményeknek megfeleljen — mas nyelvekre lefordithatd.

*Annak érdekében, hogy a sértlilés- és balesetveszélyt jelentd, illetve az anyagi karokkal kapcsolatos kockazatokat elkertlje
alaposan olvassa el a jelen kézikdnyvben talalhaté utasitasokat.

A gyors tajékozédas érdekében a kézikdnyvet tartsa biztonsagos és kdnnyen elérhetd helyen.

Eléfordulhat, hogy a jelen kézikdnyvben talalhatd néhany informacio és illusztraciéo nem tokéletesen illeszkedik az 6n
tulajdonaban all6 berendezéshez, azonban ez annak miikodését nem befolyasolja.

A Gyarto fenntartja a jogot, hogy barmilyen elére jelzett értesités nélkul valtoztatasokat végezzen.

*A kovetkez6 szimbolumokat a jelen kézikonyv egészében arra hasznaljuk, hogy kiiléndsen fontos informaciot jeloljlink,
vagy fontos részleteket hatarozzunk meg.

T

Ez a szimboélum olyan helyzeteket jelol, melyek kozvetlen veszélyt jelentenek. Ezek figyelmen kivill hagyasa

sériilés- és balesetveszélyt jelenthet.

(A Figyelmeztetés — Ovatossag

Ez a szimboélum olyan helyzeteket jel6l, melyekben meghatarozott médon kell viselkedni annak érdekében,
hogy a sériilés- és balesetveszélyt jelenté kockazat elkeriilheté legyen, illetve, hogy 6vja a berendezést.

( i_
Ez a szimboélum olyan kiilonésen fontos technikai informaciét jelol, melyet nem szabad figyelmen kiviil

hagyni.



A GYARTO ES A BERENDEZES AZONOSITASA

Az itt athaté adattabla kézvetlenlil a berendezésen talalhato. - -
Hivatkozasokat és minden olyan sziikséges informaciét tartalmaz, | ADATTCBLA
mely a berendezés biztonsagos lizemeltetéséthez sziikséges.

Barmilyen miiszaki kérdéssel kapcsolatban kérjiik, keresse a (A) Gyarto neve

Gyartd Miszaki Szerviz Kdézpontjat vagy a felhatalmazott (C) Modell '
markakereskedo6t. ' o (C) Gyartas éve
Miszaki segitségért hivatkozzon az azonosité tablan talalhaté P (C)verzio

adatokra, illetve adja meg a koérulbellli hasznalati 6raszamot és a ! ; ® )

o . Mar:JlacturedbeX;(XXXXXXXXXXXXXXX, XXX XXXKXXKXXXXXX
tapasztalt hibajelenséget. : XXXXX Xioooooaonnnnnnnnnnnnsi (XX) - XXXX g €

A. Gyarté neve .;5 - | OHK
|

FHTIL

N

C. Modell és Verzi6 / sorozatszam/ gyartasi év | Tx ” !HMXIM!LU!!JUJMI""

<

B. CE megfelel6ségi cimke

Serial Number
D. Mlszaki adatok: feszlltség, aramerdsség, érintésvédelmi ' '
besorolas, tdmeg, vagoszélesség i

(D) Miiszaki ((:3)

adatok (B) CE meg'feleléségi

Sorozatszam cimke

BIZTONSAGI INFORMACIO

A gyart6é gondosan megvizsgélta az esetleges baleset- és sérilésveszélyt jelenté kockazatokat, melyek a berendezéssel
torténd interakciokbol keletkezhetnek. Jelen informacio célja, hogy a veszélyek elkeriilése érdekében a felhasznalok figyelmét
felhivja a kiilonos dvatossag sziikségességére.

BIZTONSAGI SZABALYOK

JELEN TERMEK VAGOKEST TARTALMAZ, MELY NEM JATEK!

» Kérjuk, alaposan olvassa el a kézikdnyvet, kilonos tekintettel a biztonsé?i eléirasokra, és gy6z6djon
meg rola, hogy teljesen megeértette a leirtakat, miel6tt a terméket hasznalatba venné. A terméket
kizarolag a gyart6 szandékanak megfelel célokra (rendeltetésszeriien) hasznalja. Pontosan kovesse
a mikodtetesi-, karbantartasi- és javitasra vonatkozo instrukcidkat.

* Amikor a robotot hasznalja, gy6z6djon meg réla, hogy senki sem tartozkodik a munkateruleten,
kulonosen vonatkozik ez gyermekekre, idosekre vagy fogyatékkal élékre és allatokra. Programozza a
robotot olyan id6szakra, amikor a munkateruleten senki sem tartozkodik. Amennyiben tudja, hogy
allatok, gyermekek vagy mas személyek tartozkodnak a terdleten, kisérje figyelemmel a robot
munkajat. Ha embert vagy allatot lat a robot utjaban, azonnal éllitsa le a berendezést.

* Olyan munkatertleteken, melyeket nem vesz kdrbe kerités, vagy ahol a keritéseken kénnyi
atmaszni, feligyelje az eszk6z mikodését.
Amennyiben a robotfﬁni/(l'ro't koztertleten talalhaté munkatertleten hasznalja, fig}/elmezteté jelzéseket
kell elhelyeznie. A tablakon a kdvetkezd szovegnek kell szerepelnie: ,,Figyelem! Automata flinyiré!
Maradjon tavol a géptol! Felligyelje a gyermekeket!”

* Ez arobot nem alkalmas arra, ho?y azt gyermek vagy csokkent fizikai-, érzékszervi-, va?(y mentalis
képessegl személy, vagy a gépet nem ismerd, tapasztalatlan szemely hasznalja, hacsak a
biztonsagukert felelds, va?y a gép hasznalataval kapcsolatos instrukciokat megismert személy
Lelijgyglet,e nelm biztositotl. A gyermekeket felligyelni kell annak érdekében, hogy ne jatsszanak a

erendezéssel.

* Ne engedje, hogy a robotot olyan személy hasznalja, aki nem ismeri annak mikddését.

 Csak alapos jartassaggal rendelkez6, a gép specialis jellemzéit és a biztonsagi el6irasait jol ismerd
személy veégezhet karbantartasi- és javitasi munkakat a berendezésen. A robot hasznalata el6tt
flgyel,rr;etsten olvassa el a felhasznaldi kézikdnyvet és gy6z8djon meg arrdl, hogy az instrukciokat
megeértette.

* A beszerelt biztonsagi berendezéseket soha ne tavolitsa el, azokat ne iktassa ki €s ne nyuljon
hozzajuk. Nem eredeti alkatrészek beszerelése va%y hasznalata esetén a Gyartd6 semminem
felel6sséget nem vallal. A jelen feltétellel nem 6sszhangban torténd Gzemeltetés emberek egészségét
és biztonsagat veszélyeztetheti. A fentiek be nem tartasa sérllés- és balesetveszélyes lehet az
Uzemeltetés soran.
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o Ellendrizze, hogy nincsenek a gyepen jatékok, szerszamok, agak, ruhanemik vagy mas olyan
targyak, melyek kart tehetnek a vagokésekben. A gyepen talalhato targyak kart tehetnek a robotban
vagy megakadalyozhatjak annak megfelel6 mikodését is.

« Soha ne engedje meg, hogy a robotra ralljenek. Soha ne emelje fel a robotot azért, hogy
megvizsgalja a vagokést, vagy hogy mikodés kdzben hordozza, athelyezze azt. Mikodés kozben
kezét vagy labat ne tegye a robot ala.

* Ne hasznalja a robotot akkor, amikor 6nt6zérendszer mikddik a tertleten. Ebben az esetben
programozza a robotot és az dntdzérendszert ugy, hogy ne Uzemeljenek azonos idépontban. Ne
tisztitsa a robotot magasnyomasu moséberendezéssel és ne martsa vizbe a berendezést sem
részben, sem egészen, mivel a gép nem vizallo.

* Miel6tt barmilyen, az Uzemeltetd altal is elveégezhetd beallitast vagy karbantartast végezne, huzza ki
az elektromos csatlakozoét és aktivalja a biztonsagi megallitogombot. Hasznalja a Gyart¢ altal javasolt
személyi védbeszkdzoket, kilonds tekintettel a vedbkeszty( hasznalatara a vagokés kezelésekor.

* A tisztitast és karbantartast nem végezheti felligyelet nélkuli gyermek.
* Ne hasznalja a robotot, ha a vagdokés sérult. Cserélje ki a vagokést.

* Ne hg}_szrl:élja a robotot barmely kuls6 rész serilését kovetben. Ha a robot mechanikai része sériilt,
cserélje ki.

* Ne hasznalja a robotot, ha az elektromos vezeték vagy a transzformator sérilt. A sérdlt elektromos
vezeték él6 szervezetekkel kerilhet kapcsolatba. Annak érdekében, hogy mindennemi kockazatot
elkekruljobn, csleréltesse ki a vezetéket a Gyartoval,vagy annak miszaki szerviz kbézpontjaval, vagy
szakemberrel.

* Ha az elektromos vezeték hasznalat kozben megserul meP, nyomja meg a ,STOP” gombot, hogy
leallitsa a robotot és huzza ki a vezetéket az elektromos aljzatbdl.

* Rendszeresen nézze at a robotot, hogy meggyéz6dhessen arrdl, hogy a vagokes, a rogzité csavarok,
€s a vago mechanizmus nem kopott vagy sérult. Arrdl is gy6z6djon meg, hogy valamennyi csavar,
anya, rogzité elem szorosan meg van huzva, hogy a robot j6 munkaallapotban legyen.

* Ha a robot hasznalat k6zben rendellenesen vibralni kezd, nyomja meg a ,STOP” gombot és huzza ki
az elektromos vezetéket az elektromos aljzatbdl.

¢ Soha ne hasznalja és toltse a robotot robbanékony és/vagy gyulékony kérnyezetben.

* Csak a gyart¢ altal biztositott, gyari akkumulatortoltét és tapegységet hasznalja. A helytelen hasznalat
elektromos tulterhelést, tulmelegedést vagy az akkumulatorban talalhaté korroziv folyadék
szivargasat okozhatja. Ha barmilyen folyadék szivéro?, mossa le az akkumulatort vizzel/
semlegesitével; amennyiben a folyadék szembe kertl, forduljon orvoshoz.

BIZTONSAGI BERENDEZESEK

1. Akadalyérzékel6
Az Utkdzés szenzor akkor aktivalodik, ha a robot olyan kemény targyba (itkdzik, aminek magassaga nagyobb mint 10 cm
(3.94”). Ez megallitja az adott irdnyba torténd mozgast és hatrafelé mozgast aktival, hogy a robot elkerilje az akadalyt.

2. D6lésszogmérd

Ha a robot olyan emelkedén dolgozik, ami a legnagyobb megengedett délésszdgnél meredekebb vagy ha a robot felborul,
a robot leallitja a vagokést.

3. Vészleallito

A robot fels6 részén talalhatd, a tébbi kezelépanelen olvashaté utasitasnal nagyobb betlivel szedett ,STOP” felirattal. Ha ezt a
gombot — a miikddés barmely pillanataban — megnyomja, a flinyir6 mozgasa és a vagokés forgasa is azonnal leall.

4. Talaram védelem

A mikddés soran minden motor (vagokés és kerékmeghajté motor) folyamatos monitorozas alatt van annak érdekében, hogy
a berendezés a tulmelegedést okozo tényezdket elkeriilje. Ha kerékmeghajtdé motor esetében fordulna elé tulmelegedés, a
robot megprobal az ellentétes iranyba mozogni. Ha a jelenség ezt kévetbéen is fennall, a robot megall és hiba Uzenetet jelez.
Ha a vagoékés motorja tulmelegszik, két beavatkozasi szint all rendelkezésre. Ha a paraméterek az els¢ tartomanyba esnek, a
robot mandéverezni kezd, hogy kiszabaditsa a vagokést. Ha a tularam a védelmi tartomanyba esik, a robot megall és

motorhibat jelez.

5. Jel-kimaradas érzékel6
Ha nincs jel, a robot automatikusan leall.
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BIZTONSAGI JELZESEK

Mikodés kdzben tartson megfelel

biztonsagi tavolsagot a géptdl.
A robot milkodése kdzben
gy6z6djon  meg rola, hogy

alaposan olvassa at az munkaterUleten (kiilonds tekintettel
instrukcidkat, hogy megértse a gyerekekre, id6sekre, vagy
azokat. fogyatékkal élékre). A
gyermekeket, mas személyeket és

Még a gép hasznalata el6tt % nincsenek emberek vagy allatok a

> B>

] az dllatokat a gép mikodése
I (_)w kdzben tartsa biztonsagos
tavolsagra attdl. A  kockazat
elkerulése érdekében azt
Ne érintse meg a forgo tanacsoljuk, hogy a robot flnyirasi
vagokeést és ne helyezze kezét tevékenységét idozitse megfelelo

vagy labat a gép ala, amikor az idSpontokra.

< mikodik.  Varjon, amig a
\b ° q* ;/:l_gokes es ia fﬁrg?( alkatregzlgk Figyelem! Takaritaskor,
jesen eallnak, miel6tt L IT
N A megkdzeliti a gépet. tISZtItE'lSkOF_ ne permetezzen,
STOP locsoljon vizet a gépre.

A robot mikodése kdzben

gy6z6djon meg réla, hogy
nincsenek emberek vagy
allatok a munkateruleten
(ktlonos tekintettel a
gyerekekre, id&sekre, vagy

és az allatokat a gép mikodése
kézben tartsa  biztonsagos
tavolsagra attol. A kockazat

Ne dljon a gépre. fogyatékkal élokre). A
% gyermekeket, mas személyeket

elkertlése érdekében azt

tanacsoljuk, hogy a robot

flnyirasi tevékenységét
id6zitse megfeleld idépontokra.

Nyomja meg a STOP gombot,

o> | >

mielott felemelné a gépet, vagy A robotot csak a ,Miszaki

dolgozni kezdene rajta. DI Informécio” fejezet ,Miszaki
Adatok” részben  megjel6lt
elektromos tapegyseggel
hasznalja.
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MUSZAKI INFORMACIO

MUSZAKI SPECIFIKACIO

A032DEO

AO035BA0 9035DEO

Flnyirdshoz javasolt legnagyobb terllet mérete

Munkakapacitas (-20%(*))

800

m? (ft?) (8608)

1200
(12912)

1800
(19368)

Méretek mm 537x415x252

Robot sulya (akkumulatorral egyutt) kg 10,7 11,0
Vagomagassag (Min-Max) mm (") 25-60 (0,98-2,36 ")
Vagokeés atmérdje mm (") 250 (9,84 ")

Motorok szénkefe nélkul
Vagokeés sebessége Fordulat / Perc 3000
Maximalis haladasi sebesség Méter / Perc 30 (97,7

Maximum javasolt,
kezelheté emelkedd (*)

allapotatol fuggéen

45% megengedhetd, kiegészitbk felszerelésétdl és a fi

% 35% maximum kezelhetd és javasolt, vagott allapotu fii esetén

20% a hatarold vezeték kils6 szélének kdzelében

ROBOT: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)

toltési ciklust kbvetden (*)

Kérnyezeti miikdési hémérséklet Max °C TOLTOALLOMAS: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Max)
TAPEGYSEG: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
Mért zajszint dB(A) 59
ROBOT: IPx4
Vizallésagi besorolasi osztaly IP TOLTOALLOMAS: IPx4
TAP: IPx4
Elektromos jellemz&k
Mean Well OWA-60E-30ZCT
Input: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Hz; Class 2

Output: 29.4V ===; 2.0A
Elektromos tapegység - Alternative code -
(litium akkumulatorhoz) SOY-2940230

Input: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz; Class 1

Output: 29.4V === 2.3A
Akkumulator tipusa és toltése
Ujratdlthets Litium-lon Akkumulator
(névleges fesziiltség) 25.9V - 1x2.5 Ah 25.9V - 2x2.5 Ah
Toltés tipusa kontakt
Atlagos Ujratoltési id6 hh:mm 1:00 1:30
Atlagos flinyirasi idétartam teljes hh-mm 1:00 02:30

(*) A fi kondicigjatol, a gyep és a nyirandé tertilet komplexitasatol fliggéen




Jeladod a robotvezetéshez

Mikédési frekvencia sav (Hz) 500 - 60000
maximum radioéfrekvencia (dBm) <10

Bluetooth

MUkodési frekvencia sav (Hz) 2402-2480
maximum radiofrekvencia (dBm) <14

GSM

Felszerelés/Kiegésziték/Funkcidk

Kezelhetd terlletek szama
(beleértve az els6édleges zonat)

Muikodési frekvencia sav (Hz) 850/900/1800/1900
maximum radiofrekvencia (dBm) <33

4 8

Es6érzékeld

alapfelszereltség

Eco Mode - On-programozas
(szabadalmaztatott)

alapfelszereltség

Kapcsolati modul (GPS, GPRS)

Valaszthaté alapfelszereltség

A toltéallomashoz valé visszatérés

"V-Meter"-"Follow
“V-Meter” - "follow wire"

adat: altalanos hatarolovezetékkel m ()
szamolva)

modja wire" GPS tamogatott
A hatarold vezeték maximum
hossza (hozzavet6leges, kalkulalt

1000 (3280 ')

(*) A fG kondiciojatdl, a gyep és a nyirando terilet komplexitasatél fliggéen

A KESZULEK ALTALANOS LEIRASA

A készllék egy olyan robot, melyet automata flinyirasra
terveztek és gyartottak. Kertekben, kertes hazak gyepén
barmely idépontban és napszakban hasznalhat6. Kisméretd,
kompakt, csendes és kdnnyen szallithato.

A vagasra kijeldlt terilet fellleti jellemzgitdl fliggéen a robot akar
tobb terlleten torténé munkavégzésre is beprogramozhatoé: egy
elsédlegesen kijeldlt terlileten és tovabbi, masodlagos
terlileteken is tud munkat végezni (kilonb6zé modellek
specifikacidi szerint).

A robot mikddés kdzben a hatérolovezeték altal kijeldlt tertleten
beltl dolgozik.

Amikor a robot érzékeli a hatarolévezetéket, vagy akadallyal

talalkozik, véletlenszerien iranyt valtoztat, és egy Uj iranyban
kezdi el a flinyirast. A robot sajat méretének felénél nagyobb
mértékben nem lépi at a hatarolévezetéket.

A véletlenszer( mikddési elv alapjan a robot automatikusan
elvégzi a flinyirast a teljes kijelolt terlleten. (Lasd kép)

A robot képes felismerni a magasabb és/vagy vastagabb fiivet a
kert barmely részén és amennyiben sziikségesnek érzékeli,
automatikusan aktivalja a spiralis mozgast a tokéletes
munkavégzés érdekében.

A robot altal lenyirhato felllet nagysaga tobb tényez6tél fligg:

» a modell tipusatdl és a csatlakoztatott akkumulatortol

« a terilet jellemzéitdl (szabalytalan hatarolovezeték,
egyenetlen felllet, szabdalt teriileti egységek, stb.);
* a gyep jellemzéitél (a fi fajtajatdl és magassagatol,
nedvességtdl, stb.);

* a vagokés allapotatol (az élességtol, a vagokés
maradékmentességétdl, tisztasagatol, stb.);

("Véletlenszerii iranyvaltoztatas
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FO RESZEGYSEGEK

MODELL

Verzid

A032DEO

A

A035BA0

9035DEO

Robot

Erint6 képernyé

Es6éérzékeld

Akkumulator

Fogantyu

Vagokes
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Hatarol6 vezeték tekercs

100

Szegek

100

Elektromos vezeték a tapegységhez

Tapegység

Toltéallomas

Jelado

Felhasznaléi kézikbnyv
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TELEPITES

CSOMAGOLAS ES KICSOMAGOLAS

A berendezést megfelel§ csomagolasban kapja kézhez. Amikor kicsomagolja, dvatosan vegye ki a dobozbdl és ellendrizze a
gép részeinek sértetlenségét.

A Figyelmeztetés — Ovatossag
A miianyag csomagoléanyagokat és dobozokat ne hagyja gyermekek kézelében: fulladast okozhatnak!

A csomagoléanyagokat tartsa meg késoébbi felhasznalashoz.

A RENDSZERTELEPITES MEGTERVEZESE

A robot telepitése nem bonyolult, de el6zetes tervezést igényel annak érdekében, hogy a toltéallomast, a tapegységet és a
hatarolovezetéket a legjobban helyezziik el.

® Atoltéallomast a gyep szegélyénél kell elhelyezni, lehetbleg a
legnagyobb tertleten, ahonnan a gyepfelllet tovabbi részei
kénnyen megkodzelitheték. A tovabbiakban azt a terlletet,
ahova a téltéallomas telepitésre kerul ,Elsédleges Teruletként”
fogjuk emliteni.

Tapegység

QN

A Figyelmeztetés — Ovatossag

A tapegységet ugy helyezze el, hogy gyermek ne Min. magasséag 160
férjen hozza. llyen hely lehet a 160 cm-t (63”)
meghalad6é magassag.

A Figyelmeztetés — Ovatossag

Gy6z6djon meg arrol, hogy a tapegységhez
kizardlag arra jogosult személyek férhetnek hozza.

A Figyelmeztetés — Ovatossag

Az elektromos aram bekoétésekor nagyon fontos, hogy az elektromos aljzatot a telepitési teriilet kozelében
helyezziik el. Gy6z6djon meg arrol, hogy az elektromos halézat megfelel a szabalyozasoknak. A teljesen
biztonsagos Ulzemeltetés érdekében gy6z6djon meg arrél, hogy az elektromos rendszer, melyhez a
tapegységet csatlakoztatja rendelkezik a megfelel6 foldeléssel. Az ellaté aramkort védelemmel kell ellatni:
olyan megszakitéval, melynek kioldasat mar 30mA-nél nagyobb aramerdsségii atfolyé aram is aktivalja.

Javasolt az egységet egy zarhato, (kiils6 és bels6 hasznalatra is alkalmas), elektromos berendezések
részére késziilt szekrényben elhelyezni, melyben a berendezések szell6zése és a folyamatos légaram
keringtetése megoldott.

® A robotnak a munkaciklust kdvetéen kdnnyedén meg kell tudnia talalni a téltéallomast, ahonnan a kdvetkez6 munkaciklust
is inditja majd, illetve innen éri el a tovabbi munkaterileteket is, melyeket a tovabbiakban ,Mésodlagos Teruletek’-ként
emlituink.

* A tdltdallomast az alabbi szabalyoknak megfeleléen helyezze el:

— jo vizelvezetés(, tomor és stabil, egyenes foldfellletre;

— lehetbleg a gyepfelllet legszélesebb részére;

— ha a terlleten szorofejek is talalhatok, gy6z6djon meg arrdl, hogy a fuvokak ne legyenek a téltéallomas belseje felé
iranyitva;

— gy6z8djon meg arrdl, hogy a toltéallomas bejarata a képen lathatdé modon kerdl telepitésre, igy a robot a
hatarolovezetéket az 6ramutatd jarasanak megfeleld iranyt kbvetve tud bejutni;

— atoltéallomas el6tt egy 200 cm (78,74”) hosszu egyenes szakaszt kell kialakitani;

— atoltéallomas kozelében elhelyezett (akar a gyepfelllet hatarolasara szolgald) barmilyen fém rud vagy keritéselem
interferalhat a jellel, azaz megzavarhatja a jelet. A télt6allomast a kert egy masik részére vagy a fém keritéstol
biztonsagos tavolsagra helyezze el. Tovabbi informacioért keresse a Gyarté Miiszaki Szerviz Kdzpontjat vagy a
Markakereskedét.

® A toltéallomast megfelelen kell a talajhoz rogziteni. Annak érdekében, hogy a kdzvetlendl a toltdallomas elétt kialakulo
kis Iépésnyi flkopast/fiihianyt elkertlje, helyezzen egy kis darab mdifiivet a bejarat elé. Alternativ megoldasként emeljen ki
egy flves talajréteget és a toltéallomast a fii szintjébe telepitse.

9 Felhasznaloi kézikonyv



® A toltéallomas vezetékkel kapcsolodik a tapegységhez. A vezetéket a nyirasi tertileten kivil kell a téltéallomastol elvezetni.

* A tapegységet az alabbi szabalyok szerint helyezze el:

- jol szell6z8, a légkori-, kdrnyezeti elemektdl és a kdzvetlen
napfénytél védett helyre;

- lehetéleg beltérre, garazsba, melléképuletbe;

- amennyiben kultéren helyezi el, nem szabad kézvetlen
napfénynek vagy csapadéknak/viznek kitenni, ezért jol
szell6z6 dobozban kell védelmét biztositani. Ne helyezze
kozvetlenll a talajra vagy nyirkos kornyezetbe;

- a gyepfellleten kivllre helyezze el, ne annak teruletén;- a
toltéallomasbdl a tapegységhez vezetd vezetéket egyenesitse
ki. Ne roviditse vagy hosszabbitsa meg a vezetéket.

® A bejov6 hatarolovezetéket legalabb 200 cm-es (78.74”)
szakaszon keresztlil egyenesen kell lefektetni, merélegesen a
toltéallomasra (derékszoget bezarva), a kimend kabelnek
pedig egyenesen tavolodnia kell a téltéallomastdl, ez biztositja
a robot megfelel6 visszatérését.

Abban az esetben, ha a robotot olyan terlleten telepiti, melynek
kozelében egy (ugyanettdl vagy mas gyartotdl szarmazo) masik
robot is talalhatd, a robot jeladdjat és vev6-egységét a telepités
soran at kell Aallitani, hogy a két robot frekvencidja ne
interferaljon/ne  zavarja egymast. Eben az esetben
Iépjen kapcsolatba a legkdzelebbi Ugyfélszolgalattal, szerviz
kdzponttal.
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A HATAROLOVEZETEK ELHELYEZESE

Miel6tt telepiti a hatarolévezetéket, ellenérizze a teljes

gyepfellletet. A hatarolovezeték lefektetésekor végezzen el we A * B
minden szlkséges javitast a flfellileten annak érdekében, hogy ve
a robot megfeleléen tudjon miikédni. ¢ 4
1 ] Hataroldvezeték nyomvonala
1. Meérje fel és keresse meg a legjobb médot a robot .9
téltéallomashoz vezets visszatérési Utvonalahoz a e
,TOLTOALLOMASRA TORTENO VISSZATERES Y

MODSZERE” cim(i fejezetben leirt instrukciok alapjan

2. Mérje fel, hogy sziikséges-e a hatarolovezeték specidlis.
telepitése a ,A ROBOT TOLTOALLOMASRA TORTENO
GYORS VISSZATERESENEK BEALLITASA” cim( fejezetben
leirt instrukciok alapjan.

3. A munkaterilet el6készitése és meghatarozasa

4. A hatarolovezeték telepitése.

5. Atoltéallomas és a tapegység telepitése. A hatarolovezeték
lefektetésekor tartsa szem el6tt a telepitési iranyt (6ramutatéd
jarasanak megfelel6en) és a megfordulasi iranyt (6ramutaté
jarasaval ellentétesen) a viragagyasok korul, amint azt a
képen latja.

TOLTOALLOMASRA TORTENO VISSZATERES MODSZERE

,Follow wire”. A toltéallomashoz vald visszatérés ezen
modszere arra utasita a robotot, hogy kbévesse a
hatérolovezetéket ugy, hogy kerekeit a vezeték két oldalara
helyezi. Ha ez a modszer kerll aktivalasra, nincs sziikség az
alabbiakban leirt ,Recall on Wire” — ,Visszahivas a vezetékre”
nevil vezeték-egység kialakitasara.

»V-Meter”. E toOlt6allomasra valé visszatérési modszer
bedllitasaval a robot a hatarolévezetéktél hozzavetdleges
tavolsagban halad, mely tavolsag néhany centiméter és egy
méter kozott valtozik. Néhanyszor megérinti a hatarolovezetéket
az egyenes és az ives szakaszokon egészen addig, amig a
toltéallomas altal sugarzott jelet fel nem ismeri. Ezutan énmagat
a vezeték mentén a toltdallomashoz vezeti és pontosan beall az
allomasra.

2m-nél
szlikebb sav

Q=)
éltlt’iéllomés* ﬁ

10m 15m 2m
Amennyiben a teruleten keskeny atjaré talalhato, vagy telepitésre kerilt a toltéallomasra torténd gyors-visszatéréshez
sziikséges nyil-alakzat, a vezetéket kilonleges médon, az ugynevezett ,Recall on Wire” — ,Visszahivas a vezetékre” vezeték-
egységgel egyitt sziikséges lefektetni.

Amint a ,Recall” — ,Visszahivas’-t a rendszer felismeri, a robot nagy precizitassal kezdi el kdvetni a hatarolévezetéket:
alacsony sebességgel és kortlbeldl 10 méteren (33”) keresztil. Ezt kdvetéen, ha a gyors-visszatéreés terlletet vagy a
toltéallomast a gép még nem érte el, visszatér a ,V-Meter” visszatérési modszerhez.

A ,Recall’- ,Visszahivas” telepitéséhez az alabbi instrukciokat kovesse:

® a ,Recall’- ,Visszahivas” egy koriilbelll 2 m (6.6”) hosszu vezeték-egység, ahol az egyes vezetékek egymastdl 5 cm
(1.96”) tavolsagra kerlinek elhelyezésre;

® a ,Recall” - ,Visszahivas’t barmely keskeny atjaro elétt 1,5m-re (3.3”) kell elhelyezni;

® a ,Recall’ - ,Visszahivas’t a ,Gyors Visszatérés” szekcio elé kell elhelyezni.

Megjegyzés: Ha a robot nem talalja a toltéallomast egy bizonyos meghatarozott idé alatt, elkezdi a hatarolévezetéket
kovetni ,Follow wire” — ,Vezeték mentén” lizemmodban.
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A ROBOT TOLTOALLOMASRA TORTENO GYORS VISSZATERESENEK KIALAKITASA

A gyors visszatérés kialakitasa a hatarolévezeték kulénleges telepitését igényli, mely lehetévé teszi a robot szamara, hogy
lerdviditse a toltéallomashoz térténd visszatérési utvonalalt. Ezt a kildnleges telepitést csak olyan kertek esetében kell
alkalmazni, ahol a gyors visszatérés jelent6sen lerdviditi az utvonalalt és ahol a hatarolovezeték hosszabb mint 200 méter.

A gyors visszatérés kialakitasahoz helyezze el a hatarolévezetéket a talajon ugy, hogy haromszdg-szerlien egy tompa nyilat
formazzon, melynek egyik oldala 50 cm (19.7”) és a masik két oldala egyenként 40 cm (15.75”), amint a képen lathato.

Amikor a robot elindul vissza a téltéallomashoz a vezeték két oldalara helyezve kerekeit, megtalalja ezt a haromszdget és
megall. Ekkor egy hozzavetéleg 90°-os fordulatot tesz a kert kozepe felé és elkezd egy Uj iranyba menni egészen addig, amig
a masik oldalon el nem éri a hatarolovezetéket.

A gyors visszatéréshez a vezetéket Gigy helyezze el, hogy a toltéallomas el6tt legalabb tovabbi 200 cm (78.74”) egyenes
szakasz legyen még és legalabb 150 cm (59.05”) egyenes szakasz mogotte is.

A gyors visszatérés vezetéket ne helyezze el a kdzvetlendl a téltéallomas elétti egyenes szakaszra és akadalyok kdzelében
sem. Gy6z6djon meg réla, hogy nincsenek akadalyok a visszatérési Utvonalon, melyek megakadalyozhatjak a mandvert.

Annak érdekében, hogy a robot kdnnyedén felismerje, megtalalja a helyet, ne helyezze a gyors visszatérés vezetéket erés
emelkeddre. A legnagyobb emelkedé a gyep allapotatol figg. Hozzavetbleg 20%-os emelkedési szint alatt kell maradnia.

(4

A robot gyors visszatérésének helytelen telepitése megakadalyozhatja a robotot abban, hogy gyorsan visszatérjen a
toltéallomasra. Amikor a robot a hatarolovezeték mentén halad annak érdekében, hogy egy Masodlagos Teriiletet
elérjen, nem veszi figyelembe a gyors visszatérési vezetéket.

> »-

Az illusztracié hasznos tippeket tartalmaz arrél, hogy hogyan kell
helyesen telepiteni a robot gyors visszatérés vezetékét.

A

@I
L0

4-10 m, min. 150 cm
oo eel—
6606

6606

2m-nél
n | X
sziikebb sav ool 5cm

ol .

10 m 1,5m 2m
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A MUNKATERULETEK HATARAINAK ELOKESZITESE- ES KIJELOLESE

A nyirasra kijelolt gyepfelilet el6készitése " N

1. Gydz8djon meg arrdl, hogy a nyirando flfelllet egyenletes,
nem tartalmaz lyukakat, kdveket vagy mas akadalyokat. Ha
szukséges, készitse eld a teriletet: toltse fel a lyukakat és
tavolitsa el az akadalyokat. Ha néhany akadalyt nem lehet
elmozditani, ezeket a hatarolovezetékkel kell megfeleléen
korbejeldlni.

2. A robot a kijelolt munkaterileten elhelyezkedd olyan fellileten
tud flvet nyirni a kerekek megcsuszasa nélkul, melynek
legnagyobb meredeksége 45% (45 cm emelkedés
folydbméterenként). Ehhez a flfelllet atlagosan szaraz allapota
és felszerelt kiegészit6k szikségesek. Egyéb esetekben a
legnagyobb meredekség 35% lehet.

A hatérolévezetéket 20%-0s (20 cm folyométerenként)
emelkedésnél nem meredekebb terileten kell elhelyezni ugy,
hogy figyelembe vesszik: a robot nagyobb tapadast igényel a
toltéallomashoz torténd visszatéréskor. Ezért alaposan meg
kell vizsgalni a gyepfelllet kondicidjat és figyelemmel lenni
ezekre a korlatokra.

Az emelked6 meredeksége sem a hatarolovezeték kiils6, sem
a belsé oldala mentén 35-35 cm savon bellul nem ndvekedhet.
Amennyiben a fenti utasitasokat nem lehetséges betartani, a
robot emelkedén térténd munkavégzeés kdzben, a vezeték
érzékelése folyaman megcsuszhat és elhagyhatja a
munkateriletet.

Ha az emelkeddkodn barmilyen akadaly talalhaté a fent
megjeldlt korlatokat megkdzelité helyen, a talajt ki kell
egyenliteni az akadaly fol6tti oldalon: legalabb 35 cm savban
az akadalytol, amivel az emelkedé meredeksége
lecsdkkenthetd.

¢ Er——

Olyan lejtds teriileteken, ahol az emelkeddk a fent
jelzetteknél meredekebbek, nem hasznalhaté
robotfilinyiré. Ezért helyezze a hatarolévezetéket az
emelkedé elé ugy, hogy annak teriiletét a
munkateriiletbdl kizarja.
-

e m nma s

45%

-7 45 cm
(17,71 ")
100 cm (39,3 )
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A munkaterilet hatarainak kijelolése

3. Mérje fel a teljes gyepfellletet és allapitsa meg, hogy

szukséges-e azt — az alabbiakban leirt szabalyok értelmében -
kulénallé munkatertletekre felbontania. Mielétt telepitené a
hatarolovezetéket, ellendrizze annak egész nyomvonalat, ami
a tovabbi munkalatokat megkénnyiti. Az illusztracion egy
gyepfeliletet lat, a hataroldvezeték nyomvonalanak
abrazolasaval.

A telepités koézben azonositsa a Masodlagos Teruleteket. A
Masodlagos Teriilet a gyep olyan része, mely egy kis
osvénnyel kapcsolddik az Elsédleges Tertlethez, ami a robot
normal mozgasat megneheziti. Ezt a terliletet a gépnek a
megengedett emelkeddket, lejtéket meg nem haladé mértéka
fellleti eltérésekkel kell tudnia megkdzelitenie. Az, hogy egy
zonat lehet-e Masodlagos Tertletté nyilvanitani az Elsédleges
Terllet méretétdl figg. Minél nagyobb az Els6dleges Tertilet,
annal nehezebb lesz az atjaro Osvény megkozelitese.
Altalanossagban elmondhato, hogy egy olyan atjaré, mely 200
cm-nél (78.74”) keskenyebb, mar Masodlagos Teriletnek
nevezhet6. A kezelheté Masodlagos Teriletek szama az adott
modell jellemz6itél fligg (Lasd: Miszaki Specifikacio).

A megengedhetd legkisebb &svény a hatarolévezetékek
kozott 70 ecm (27.567). A hatarolovezetéket minden, a
gyepfellilet mellett elhelyezett targytdl bizonyos tavolsagra (a
késdbbiek szerint) kell elhelyezni, ezért a sziikséges hely az
athaladashoz 130 cm (51.18”), ha a terilet mellett fal vagy
sovény talalhato.

Ha az atjaré nagyon hosszu, a tavolsag a két hatarolovezeték
kdzott mindenképp 70 em-nél (27.56”) nagyobb kell legyen.

A programozas soran szikséges konfiguralni a terlletek
nagysagat, illetve az elérési utvonalalt (6ramutaté jarasaval
megegyez6 -vagy ellentétes irany). Emellett meg kell adnia a
Masodlagos Terllet eléréséhez szikséges hataroldvezeték
hosszat is.

Amennyiben a fentiekben meghatarozott minimalisan
szukséges kdvetelIményeket nem lehet teljesiteni, példaul ha a
terlletet egy nagy meredekségi lejté vagy emelkedd valasztja
el, vagy az Odsvény (folyoso) keskenyebb 70 cm-nél (27.56”) a
két hatarolovezeték koézott, az esetben a gyepnek ezen
tertlete ,Closed Area” — ,Lezart tertlet’-nek minésul. A ,Lezart
Terllet” megjeloléséhez a kimend és a bejovd
hatarolovezetéket vezesse azonos nyomvonalon ugy, hogy
kozottik 1 em (0.40”) tavolsagot tartson. Ebben az esetben a
robot nem tudja 6nalléan megkdzeliteni ezt a teriletet és a
.Lezart Terlletek Kezelése” cimi fejezetben leirtak szerint
lehetséges a gyep nyirasa. A ,Lezart Terlletek” kezelése
lecsOkkenti a robot altal 6nalldéan kezelhet6 tertlet méretét.
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4. Ha olyan gépkocsibedlld vagy jarda talalhaté akar a munkateriileten beliil, akar azon kiviil, mely a gyep magassagaval
megegyez6 szintben helyezkedik el, a hatarolovezetéket ennek szegélyétdl 5 cm-es (1.96”) tavolsagban kell elhelyezni. A
robot finoman kimandverez a gyeprél és a fi teljes részét lenyirja. Ha a jardafelllet fémbdl készilt, vagy ha aknafedél,
Osszefolyd vagy elektromos vezeték talalhato a terlleten, a hatarolévezetéket minimum 25 cm (9.84”) tavolsagba helyezze
el a fémtargyaktdl annak érdekében, hogy megel6zze a robot hibas mikodését, illetve a hataroldvezeték jelének

.megzavarését. m
_

Az illusztracion példan keresztiil mutatjuk a munkateriiletet korbevevé hatarolévezetéken beliil talalhato
tereptargyat és a sziikséges tavolsagokat a hatarolovezeték elhelyezéséhez. Jeldlje meg a fémbdl késziilt
tereptargyakat (lefolyok, elektromos bekotések, stb.) annak érdekében, hogy a hatarolovezeték jelével
torténo interferenciat megel6zze.

Ha egy akadaly a munkatertleten akar kivil, akar beliil, de kdzvetlenil amellett helyezkedik el (jarda- vagy agyasszegély, fal) a
hatarolovezetéket az akadalytol legalabb 30 cm-es (11.81”) tavolsagban helyezze el. NOvelje a tavolsagot a hatarolovezeték és
az akadaly kdzott. Ha nem szeretné, hogy a robot nekilitkbzzén az akadalynak, tegye a hatarolévezetéket legalabb 35 cm-re
(13.78”) az akadalytdl. Barmilyen a szegélyhez kozel esd vagy a kijeldlt munkaterlleten kivil esd fifellletet mas
szegélyvagoval vagy vagoeszkozzel kell lenyirni.

~

30 cm.
/11,81"

beldl, akar kivill, a hatarolévezetéket ettdl az akadalytdl is legalabb 25 cm-re (9.84”) helyezze el, hogy megakadalyozza a
robotban vagy az akadalyban esetlegesen keletkezé karokat.
Az ezeken a terileteken talalhato fufellleteket szegélyvagoval vagy egyéb vagoeszkozzel kell lenyirni.

Kiall6 gyokerek
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Ha olyan medence, t6, folyoka, vizesarok, lépcsé vagy kozterlleti utak/jardak talalhatok akar a munkaterileten belll, akar
kivil melyeket nem véd magas (azaz kdnnyen nem atléphetd) kerités, a hataroldvezeték telepitését a szegélytdl minimum 90
cm-re (35.43”) végezze el. Annak érdekében, hogy a hatérolévezetéket a munkaterilet szegélyéhez lehet6 legkézelebb tudja
elhelyezni, javasoljuk magas kerités telepitését a kozteruletek levalasztasara és legalabb 15 cm magas kerités telepitését
egyeb terlleteken.

_

Alaposan tanulmanyozza a Kézikonyvben talalhato tavolsagokra és emelkeddkre vonatkozoé utasitasokat, hogy
garantalni tudja a tokéletes telepitést és a robot kifogastalan miikodését. Novelje meg a tavolsagot legalabb 30 cm-rel
(11.81”) ha lejté vagy csuszos feliilet talalhaté a teriileten.

90 cm. ‘
/35,44 90 cm.
/35,44

A munkateruleten belll talalhaté olyan akadalyokat, melyek ellenalinak az ttéseknek (fak, bokrok, éles szegélyekkel nem
rendelkezd oszlopok), nem kell kizarnia a munkatertletbdl. A robot belelitkdzik az akadalyba és iranyt valtoztat. Ha nem
szeretné, hogy a robot belelitk6zzon ilyen akadalyokba és miikddése biztonsagos és csendes maradjon, akkor valamennyi
rogzitett akadalyt zarja ki a munkafellletbdl. Kissé ives akadalyokat, mint a kdvek, viragtartok vagy kiallé gyoker( fak, minden
esetben ki kell zarni a munkateriletbél annak érdekében, hogy megovja a vagokeést és a targyat magat is.

Az akadaly hatarainak kijeléléséhez kezdje a hataroldvezeték kilsé pontjatdl az ahhoz legkézelebb esd targgyal, helyezze ugy
a hatarolovezetéket, hogy az elérje az akadalyt, vezesse el kérulbtte, majd vissza az eredeti nyomvonalra. Ek6zben tartsa
meg az el6z6 bekezdésekben leirt tavolsagokat. Vezesse a kimend és a bejové hatarolovezetéket atfedésben ugy, hogy
ugyanazzal a szegeccsel tudja rogziteni mindkettét: ez lehetévé teszi a robot szamara, hogy hatarolévezetéken tulhaladjon.
Annak érdekében, hogy a robot tokéletesen funkcionaljon és hogy megfeleléen tudjon mandverezni, sziikkséges, hogy
atfedésben elhelyezett vezeték hossza minimum 70 cm (27.56”) legyen.

Pbézna

16



A HATAROLOVEZETEK TELEPITESE

A hatarolovezetéket lehet fold ala telepiteni vagy foldfelszinre fektetni.
Amennyiben rendelkezik kabelfektetd géppel, javasolt a nagyobb
védelem érdekében a vezetéket fold ala telepiteni.

Hatarolévezeték

Ellenkezd esetben a kapott szegekkel rogzitse a vezetéket a talajhoz.

 Ere—

A hatarolovezeték telepitését arrdl a teriiletrél kezdje, ahol a
toltéallomast elhelyezte. Hagyjon ra néhany métert annak
érdekében, hogy az utolsé lépésként torténé elektromos
bekotés elvégzésekor legyen lehetésége ebbdl levagni.

Foldfelszini vezeték

Vagja le a fuvet a lehet6 legrovidebbre flinyirdval, vagy mas

vagoeszkozzel a kabel elhelyezésére kijeldlt nyomvonalon. Ez

megkonnyiti a vezeték lefektetését egészen a foldfelszinre és

lecsOkkenti annak a kockazatat, hogy a robot kart egyen a

vezeték szigetelésében.

1. A vezetéket a teljes nyomvonal mentén az éramutato jarasanak
megfeleléen vezesse végig és a csomagban talalhaté szegekkel
rogzitse. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a szegek kodzotti legnagyobb
tavolsag 100 cm (39.37”). A vezetéket a talajra kell helyezni, hogy
a robot a fi visszandvéséig se okozzon kart a vezetékben (a
novény eltakarja majd a vezetéket).

— Amikor lefekteti a hatarolovezetéket kdvesse a
viragagyasok korotti telepitésre vonatkozé szabalyt
(6éramutatd jarasaval ellentétes irany)

— Az ivek mentén ugy régzitse a vezetéket, hogy az ne
tekeredjen meg, hanem kdvesse az ivet (20 cm-es sugar)

Leasott vezeték

1. Asson egy egyenletes arkot a talajba (hozzavetslegesen 2-3 cm mérettit (0.787-1.181")).

2. Helyezze a vezetéket az éramutato jarasaval megegyez6 iranyban haladva az arokba, néhany centiméter mélységben. Ne
assa a vezetéket 5 cm-nél mélyebbre, mert ez cstkkenti a robot altal érzékelt jel minéségét és intenzitasat.

3. A vezeték lefektetése soran sziikségessé valhat, hogy néhany ponton a csomagban talalhaté szegekkel rogzitse a
vezetéket annak érdekében, hogy az az arok visszatakarasa soran is a kivant pozicioban maradjon.

4. Boritsa be a teljes vezetéket folddel és gy6z6djon meg arrdl, hogy a talaj tomoér maradt.
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A hatarolévezeték toldasa s A

Ha tovabbi hatarolovezetékre is sziksége van a telepitéshez,
hasznalja a gyari kdbelcsatlakozot. I
A vezeték mindkét végét helyezze a csatlakozoba és gy6z6djon
meg rodla, hogy a vezetékeket a lehet6 legmélyebben
becsusztatta. Teljesen nyomja be, majd egy fogd segitségével
szorosan préselje egymasba a csatlakozo also és fels6 részét.

 Er——

— A biztonsagos és jol zar6doé elektromos
csatlakozashoz kizarolag eredeti, gyari
csatlakozokat hasznaljon.

— Ne hasznaljon szigetel6szalagot vagy mas
csatlakozot, mely nem biztositja a tokéletes
szigetelést (szemes csatlakozé véget, stb.)

Bizonyos id6 utan a talaj nedvessége oxidaciohoz -
vezet és zarlatot okozhat a hatarolovezetékben.
A TOLTOALLOMAS ES A TAPEGYSEG TELEPITESE
~

é s Y
" T5 "
Figyelem — Ovatossag —f?‘c_e_gyseg

A tapegységet ugy helyezze el, hogy gyermek ne ¥ ﬂ
férjen hozza. llyen hely lehet a 160 cm-t (63”)
meghaladé magassag. Jelado (B)

Ne roviditse vagy hosszabbitsa meg a kabelt, ami ';"&f’i;s?g;gig‘"
a toltéallomashoz vezet, tekerje fel nyolcas- )
alakban az abran lathaté médon.

A telepitéshez hasznalt hatarolévezeték nem lehet
50 méternél rovidebb. Keresse fel a legkozelebbi
ugyfélszolgalati kozpontot.

1. Vegye le a védéburkolatot (L).

2. Helyezze a toltéallomast az elére meghatarozott helyre.

3. A kabelvezeté mentén helyezze be a hatarolévezetéket (M). Vagja le a felesleges hataroldvezetéket korilbelll 5 cm-rel a
csatlakozas felett.

4. Kosse be az allomas bejové vezetékét a jeladd vords csatlakozdvégeébe (T). Kdsse az allomas kijové vezetékét a fekete
csatlakozovégbe.

A csatlakozovégek csak a gyari hatarolovezeték kotésére szolgalnak.

Védéburkolat (L)
e .+ csatlakozéba
1+ tr 5 :
| — = Jelads (T)
|:1 - == = =
g = = =
@ P
= p=1
= = = = = =
= = =i =
] = UES = =

[
I

=

Hatarolovezeték (M)
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5.5. Rogzitse a toltdallomast (N) a talajhoz a szegekkel (P).
Ha sziikséges, biztositsa a toltéallomast talajtiplivel (Q).

6. Telepitse a tapegységet (A).

7. Kosse be a toltéallomas (N) elektromos kabelét (E) a

_Tapegység (A)
tapegységbe (A).

8. Dugja be a tapegység villasdugojat (A) az elektromos aljzatba. Jelado (T)

9. Ha a jeladd LED fénye villog, a bekdtés megfelels. Mas

esetben keresse meg a hibat (Id. Hibaelharitasi Utmutato). gl o2sick

Magassag min.
J)BO cm (63.00

10. Helyezze vissza a véddéburkolatot (L). Tapkabel (E)

Toltéallomas(N)

-

AZ AKKUMULATOR ELSO FELTOLTESE

1. Helyezze a robotot a toltéallomasba.

2. Nyomja meg az ,ON/OFF” (Ki- bekapcsold) gombot és varjon
néhany masodpercig, amig a robot teljesen bekapcsol.

3. Az akkumulator LED narancs szinlre valtozik és néhany
masodpercig folyamatosan vilagit, ezzel jelezve, hogy
felismerte a toltéallomast.

4. Gy6z6djon meg réla, hogy az AUTO LED ki van kapcsolva, ha
szikséges, nyomja meg az AUTO gombot a kikapcsolasahoz.

5. Atoltés végén a robot hasznalatra kész, vagy készen all a “PLAY/PAUSE” GOMB “ON” GOMB
elsé beinditas programozasara. (ld. ,Programozasi Mod”)

R —— o= [T

]
Az els6 hasznalat alkalmaval mindig toltse az Hﬂﬂ
akkumulatort legalabb 4 éran keresztiil.

o0
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BEALLITASOK
AJANLOTT BEALLITASOK

_
A felhasznalénak a jelen Kézikdnyvben leirt eljarasoknak/metédusoknak megfelelé beallitasokat kell
elvégeznie. Ne végezzen semmi olyan beallitast, melyet a Kézikonyv nem emlit kifejezetten. Barmilyen

specialis beallitast, melyet a Kézikonyv nem kifejezetten emlit, kizarélag a Gyarté markaszervizének
munkatarsa végezhet el.

A VAGOMAGASSAG BEALLITASA

Miel6tt beallitana a vagokés vagémagassagat, gy6z6djon meg réla, hogy a robot biztonsagosan ki van kapcsolva (Id. ,Robot
Biztonsagi Megallitasa”)

_

Viseljen védokesztyiit, hogy elkeriilje kezének vagasi sériilését.

1. Forditsa meg a robotot és helyezze el ugy, hogy ne rongalja
a kulsé boritast.

2. Forditsa el a rogzitét (E) az 6ramutaté jarasa szerinti iranyba
a csomagban talalhato kulccsal.

3. Emelje meg vagy engedije le a vagdéegységet (D) a kivant
magassagba. Az értéket a kulcson talalhato skala-
beosztassal tudja ellendrizni.

 Er——

Ne haszndlja a robotot olyan fii nyirasahoz, ami 1
cm-rel (0.40”) magasabb mint a vagokés beallitott
értéke. Allitsa at a vagomagassagot. Ajanlott a
magassagot minden 1-2 nap utan 1 cm-rel (0.40”)
csOkkenteni, amig az idealis értéket el nem éri.

4. Amint elkészilt a beallitassal, forditsa el a rogzitét (E) az L
6ramutato6 jarasaval ellentétes iranyba.

5. Forditsa vissza a robotot az tzemszer( pozicioba.
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HASZNALAT ES MUKODTETES

A HASZNALAT ELOFELTETELEI
(] m

— Amikor a robotot el6sz6r hasznalja, alaposan olvassa at a teljes Felhasznaléi Kézikonyvet és gy6z6djon meg arrol,
hogy megértette az ott leirtakat, kiilonos tekintettel a biztonsagi javaslatokra.

— A robotot csak rendeltetésszeriien hasznalja, amint azt a Gyarté meghatarozta. Semmilyen eszk6zzel ne médositsa
a robotot, hogy mas hasznalati teljesitményt érjen el.

— Ne haszndlja a robotot és annak periférikus egységeit rossz idéjarasi koriilmények kozott, killondsen akkor ne, ha
villamlas varhaté.

A VEZERLOPANEL LEIRASA ES A MENU ATTEKINTESE

Az illusztracié a vezérlék elhelyezkedését és funkciojat mutatja be.

Csak hirtelen fellépé veszélyhelyzetben és

@ Nyomja meg a robotflinyiré biztonsagi megallitasahoz.
karbantartasi munkak elvégzése el6tt hasznalja.

Nyomja meg a robot ki és bekapcsolasahoz.

AUTO —
PAUSE
Nyomja meg, hogy be- vagy kikapcsolja az automata

miikddést. Automata modban a robot a kdvetkezé

AUTO oldalakon leirt programnak megfeleléen dolgozik.

[=]
[ =]
T
. Tl‘z

H

Kikapcsolva: Manualis hasznalat

AUTO Bekapcsolt allapot: Automata mikodés.

©

Akkumulator toltéttségi szintje.

BATTERY

ALERT
@ Mikodési hiba. Ld. ,HIBAELHARITAS” fejezet.

Robot a toltéallomason (AUTO LED kikapcsolva)

START Nyomja meg manualis munkaciklus elinditasahoz. Ha az akkumulator megfeleléen feltoltott, az AUTO LED nem

PAUSE | kapcsolddik fel és a robot elkezdi a munkaciklust. Amikor a munka befejez6dott, visszatér a téltéallomasra.
Robot a kertben

START | Amikor a robot mozgasban van, ez a gomb felfliggeszti a flinyirast és a robotot stand-by (készenléti) médba allitja.

A Stand-by allapotban lévé robot e gomb megnyomasa utan folytatja a flinyirast.

m Visszatér a toltéallomasra és folytatja az automatikus vagy manualis mikodést az ,AUTO LED” allapotatdl fliggéen.
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BEALLITAS

A bedllitasi feladatsort a robot elsd beinditasakor és hosszu inaktiv periddust kdvetéen szikséges elvégezni.

Ellen6rizze, hogy a nyirando gyep fellletének magassaga kompatibilis-e a robot megfelelé6 mikoédésével. (Id. ,Miszaki
Specifikacid”)
Allitsa be a kivant vagémagassagot (Id. ,A Vagémagassag Beallitasa”).

Ellenérizze, hogy a munkateriilet megfeleléen meg van-e jeldlve és hogy nincsenek-e akadalyok a robot normal
miikodéséhez viszonyitva ,A munkateriiletek el6készitése- és hatarainak kijelolése” cim( fejezetben és az azt kdvetd
fejezetekben leirtaknak megfeleléen.

Ellendrizze, hogy nincsenek-e nagy tocsak a kertben erés esézés utan.
Helyezze a robotot a téltéallomasba.
Nyomja meg az ,ON/OFF” (Ki- bekapcsold) gombot és varjon néhany masodpercig, amig a robot teljesen bekapcsol.

Az akkumulator LED narancs szin(ire valtozik és néhany masodpercig folyamatosan vilagit, ezzel jelezve, hogy felismerte a
toltéallomast.

A robot készen all a hasznalatra. Nyomja meg az ,AUTO” gombot, hogy beallitsa az automata vagy a manudlis hasznalatot

A robot hasznalata manualis médban ,,AUTO LED kikapcsolva”

Amikor az akkumulator teljesen feltdltott, nyomja meg a START/PAUSE gombot, hogy elinditsa a munkaciklust. Amikor az
akkumulator kapacitasa kimerdlt, a robot visszatér a toltéallomasra.

Ha a kertben a flinyiras még nem teljesen késziilt el, varjon amig az akkumulator teljesen feldlt és kezdjen egy Uj
munkaciklust.

A jobb eredmények érdekében javasolt, hogy a robotot legalabb minden masnap hasznalja.

Néhany robot funkcié alapértelmezett beéllitasanak megvaltoztatasahoz egyszerlien toltse le okostelefonjéara az ingyenes
applikaciot és keresse meg a ,MENU HOZZAFERES APPLIKACION KERESZTUL” részt

A robot hasznalata automata modban ,,AUTO LED bekapcsolva”

Az automata médnak kdszdnhetéen a robot munkajat a hét minden napjara beprogramozhatja. A mobilapplikacion
keresztll ellenérizheti az alap id6beallitast.

A robot altal automatikusan kezelt munkaciklusok mennyisége az akkumulator kapacitasatol figg. Automata modban a
robot elhagyja a toltéallomast, hogy elvégezze a munkaciklust és sziikség esetén onalldan tér vissza, hogy feltdltse magat
annak érdekében, hogy folytathassa a munkat.

A munkaidé és mas funkciok alapbedllitdsanak megvaéltoztatasahoz egyszerien toltse le okostelefonjara az ingyenes
applikaciot; és keresse meg a ,MENU HOZZAFERES APPLIKACION KERESZTUL” részt.
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A ROBOT HASZNALATA TOLTOALLOMAS NELKULI ZART TERULETEN

A robot ,zart tertilet” méd beallitasa arra szolgal, hogy a hatarolovezetékkel korbekeritett, téltdallomassal nem rendelkezé
tertleteken nyirjon fivet.

A Veszély — Figyelem

A robotot a fogantyunal fogva helyezze at. Sehol mashol ne fogja meg a robotot, mindig a fogantyunal fogja.

1. Helyezze a robotot a munkaterilet kézepére, a
hatarolovezetéktdl és barmely egyéb akadalytdl legalabb 100
cm (39.37”) tavolsagra.

2. Nyomja meg az ON/OFF (Ki-bekapcsold) gombot és varjon
néhany masodpercig, hogy a robot teljesen bekapcsoljon.
Kdvesse a kijelzdn lathato utasitésokat és adja meg a jelszot,
ha szlikséges.

3. Kapcsolddjon a robothoz a mobil applikacio segitségével és
valasszakia  &_» ikont.

4. Valassza a ,zart terilet” ikont. @

min. 100 cm
(89,37 ")

5. Allitsa be a munka-ciklus végét az idépontok alatt &s nyomja
meg az ,OK” gombot.

A munka-ciklus végeén kapcsolja ki a robotot biztonsagosan
(Lasd: ,Robot Biztonsagi Megallitasa”) és vigye vissza arra a
teruletre, ahol a toltéallomas talalhato.

Allitsa vissza a robot normal funkcidit az ,Elsé beinditas”
fejezetben leirtaknak megfelelGen.

A MENU ELERESE APPLIKACION KERESZTUL

A robot beépitett Bluetooth eszkdzzel rendelkezik, mely lehetévé teszi, hogy a robotot okostelefonon keresztul programozza
és kontorllalja.

Toltse le az Android vagy iOS rendszer(i applikaciot okostelefonjara az aruhazbdl. Nyissa meg az applikaciot és kovesse a
varazslét, hogy parositani tudja a robotot az eszkdzéhez.

A gyari PIN beallitas ,0000”. Amilyen hamar lehetséges valtoztassa meg a PIN-t, hogy a robot biztonsagban legyen.

Az applikacié lehetdve teszi, hogy:

Megvaltoztassa az automatikus alap munkaid6t

Bedllitsa az esészenzor miikodését

Bedllitsa az indulasi pontokat annak érdekében, hogy optimalisan kezelhesse a masodlagos terlleteket.
Megvaltoztassa a jelszot.

Elkildje a Start/Pause/Home parancsot.

A flinyiras alatt iranyitsa a robotot.

Kijelz6jén lassa a robot allapotat, figyelmeztetéseit és barmilyen hibajat.

A FELHASZNALOI MENU BEALLITASA MOBIL APPLIKACION KERESZTUL

Inditsa el az applikaciét okostelefonjan és lépjen be a robot programozasi menibe a ,Setup” ,Beallitas” funkcion keresztul.
Kbévesse az elérhetd§ programozasi funkciok Osszefoglaldjat tartalmazé bevezetét. Minden funkcié részletét megtaldlja a

folyamatabrat kovet6 oldalakon. A (*)-gal jeldlt funkciok csak néhany modell esetében érheték el. (Lasd: ,Miszaki
Specifikacio” tablazat).
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MENU BEALLITASOK — PROGRAMOZASI MOD

Robot beprogramozasa

P (R —

— A legjobb eredmények elérése érdekében ajanlott a robotot
mindennapi munkavégzésre beallitani.

— Ha tobb munkateriiletet kell beallitani, javasolt, hogy legalabb két
munka-iitemtervet programozzon be annak érdekében, hogy a
teriileteken végzett flinyiras gyakorisagat megnovelje.

~

P

Az id6zito beallitasa

E— Harom kulénb6zé munkavégzési profilt lehet beallitani, amit a kilénb6z6
idépontokban hasznal a robot. Ez kilondsen akkor hasznos, ha a szokasos
f\ idépontoktdl eltérd idében szeretné hasznalni a kertet.Az utolsé profil
—> beallitasai maradnak kivilagitva (mas szin(i fénnyel) és ez kertl aktivalasra a
- robot automata mikodésekor

Nyomja meg a &\ gombot néhanyszor, hogy visszatérjen a f6 mentbe.

Munka-iitemterv

A hét minden napjara 4 munka-Utemtervet tud beallitani.
Nyomja meg a kijelzén lathatd naptari napok kdzil azt, amelyre a beallitast

konfiguralni szeretné és valassza ki az idépontokat.

Napi litemterv
Minden munka-itemtervhez (T1, T2, T3, T4) allitsa be a munkavégzés

@ @ @ ‘ kezdé6 idSpontjat, befejezési iddpontjat és a flinyirasra kijelolt teriileteket.

N ED”LE @ AT1, T2, T3 és T4 nem fedhetik egymast, mert a robot kitorol

®: ()-: ©

WORKNGAREAS sm A minden dsszelitk6z6 idépontot.

:8 O .Szegélynyiras”. Ez a funkcié engedélyezi a robotnak, hogy a
gyep szegélyei mentén dolgozzon. Ezt a funkciét legalabb hetente

kétszer aktivalni kell.

Példaul, ha beallitja:
Elsodlegesileiict T1: 09:00 - 11:00, A1, A2, A3, A4
e T2: 15:00 - 17:00, A1, A2
1

~ akkor a robot 15:00 — 17:00 kozott kizardlag az A1 és A2 jell
munkateruleteken végez munkat.

@ A robot az A3 és A4 jelii teriiletekre akkor tud bemenni, amikor el
i kell érnie egy adott munkateriiletet, amikor véletlenszertien kell
4 dolgoznia vagy amikor vissza kell térnie a toltéallomasra.

Masodlagos teriilet
(30%, 60m, 6ra jarasaval
megegyez6 irany)
@<= A7  id6pontok  bedllitisa  elengedhetetlen a  robot  tokéletes
o ertes e o __Imunkavégzéséhez. Tobb paraméter befolyasolja a munka-Utemtervek
P Ora jérasaval ellentétes irény » Ora jérasaval megegyezé irany s ol . , , v
. J beallitasat: a munkaterlletek szama, az akkumulator kapacitasa, a gyep
komplexitasa, a fi tipusa, stb. Altalanossagban elmondhatd, hogy ha egy
tertletnél tobb talalhaté a kertben, vagy ha sok az akadaly és a komplikalt
tertlet egy kertben, akkor a munkaodrak szamat kissé meg kell névelni. Az
alabbiakban, tajékoztatd idépontokkal mutatjuk be egy tablazatban a robot
elsé hasznalata soran sziikséges beallitasokat.
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Modell m2 (ft?) T T2
400 (4304 10:00 14:00
A032DEO
800 (8608') 10:00 18:00
800 (8608') 10:00 17:00
A035BA0
1200 (12912)) 09:00 18:00
800 (8608') 10:00 11:30 13:00 14:30
A035DEQ 1200 (12912)) 10:00 12:00 14:00 16:00
1800 (19418) 09:00 18:00

Visszatérés a toltéallomasra

AT

Ll )

Itt lehet beallitani a robot és a hatarolovezeték kozotti tavolsagot a
toltéallomashoz vald visszatérés idejére.

“,0 cm”. Ez a beallitas javasolt 6sszetett kertek esetében, ahol sok akadaly
talalhaté a hatarolovezeték kozelében és a kert tObbi részén, vagy keskeny
atjarokkal tarkitott kertekben. A robot a kerekeit a hatérolovezeték két
oldalara fogja helyezni, amikor a toltéallomasra visszatér.

@Allitsa be a hatarolovezetéket a ,Follow Wire” — ,Vezeték mentén”
modszer szerint, , Tolt6allomasra torténé visszatérés modszere”
fejezetben leirtaknak megfelel6en.

A megadott paraméterekkel a robot ugy tér vissza a téltéallomasra, hogy a
hatarolovezeték mentén egy korilbelili tavolsagot tart. Ez az opcidé olyan
kertekben javasolt, ahol meredek emelkeddk talalhatok és/vagy bukkandktol
mentes a hatarolévezeték kdrnyezete.

@ Allitsa be a hatarolovezetéket a ,V-Meter” moddszer szerint,
»Toltéallomasra torténd visszatérés modszere” fejezetben leirtaknak

megfeleléen.
Eso6érzékelo Itt allithatja be a robot viselkedését arra az esetre, ha esét érzékel.
o 6 o
6 o
Ll

ON (BE): ha a robot esét érzékel, visszatér a toltéallomasra. A toltési ciklus
végeén a robot visszaall a normal mikodésre, ha a szenzor mar nem érzékel
esot.

DELAY (KESLELTETES): ha a robot esét érzékel, visszatér a téltdallomasra
és addig a beallitott ideig marad ott, amit a kdvetkezd kijelzén tud beallitani,
amikor a ,Delay” gombot megnyomja.

L L

OFF(KI): az es6érzékel6 kikapcsolva.

Kert beallitasa

é

Itt allithatja be a lenyirandd zéna jellemzéit.

@ Egy munkateriilettel rendelkezé kertekben is legalabb egy zonat be kell allitani.

A munkateriilet beallitasa
Akar 8 terllet is beallithato.

Nyomja meg annak a teriletnek a jelét, amelyet konfiguralni szeretne.
Ha le akar tiltani egy terUletet, allitsa a méretet Om2-re.
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Munka-iitemterv

A kert minden egyes teriiletére be kell allitani a kovetkezoket:

DIMENSION DISTANCE

- Teriilet. A munkaterilet hozzavetéleges mérete négyzetméterben;

600 375

mt mt

- Tavolsag. A tavolsag, melyet a robotnak a tertilet belsejének eléréséhez a

DISTANCE WIRE DIRECTION ~ ECO MODE hatarolovezetéket kdvetve meg kell tennie. Hogy biztositsa azt, hogy a robot a

O OFF kijelolt munkatertleten kezdjen dolgozni, javasolt, hogy a tavolsagi referencia
megadasanal a munkaterilet kozepét hasznalja. A toltéallomas helyéhez tartozo
értéket allitsa 0-ra;

10

3 - Irdny. A legrévidebb irany a munkaterilet eléréséhez. Az irany lehet
Eosiee 3 Loramutato jarasaval megegyezd” vagy ,0ramutato jarasaval ellentétes”. A
4 toltéallomas elhagyasakor a robot a beallitott iranyban fogja kdvetni a vezetéket;
===
bt - Vezeték-tavolsag. Ezt a tavolsagot fogja a robot tartani a hatarolévezetéktél,
3 amikor a munkateriilet felé halad. Osszetett kertekben, ahol sok az akadaly a
s hatarolovezeték mentén és/vagy olyan kertekben, ahol keskenyek az atjarok, allitsa
----- »>---t ezt az értéket ,0cm’-re.
Masodlagos tertilet 1 j
ﬁgg/egig’go ?rg”‘nﬁ'ésa"a' 3 - ECO méd. Ha ez a méd aktivalasra kertil, akkor a robot detektalja, hogy a
o e, gyep mar lenyirasra kerllt egy adott részen, ezért lecsdkkenti a munkaidét az adott
terlileten és attér a kdvetkezb Iépés elvégzesére.
p Ora jaréséval ellentétes irény PP Ora jarasavalmegegyezs irén

Altalanos beallitasok

((‘T’>)

(3
e

o=

Védelem. It allithato be/kapcsolhato ki/valtoztathatd meg a robot PIN KODJA. .
A jelszo beallitasahoz vagy megvaltoztatasahoz elészor Usse be a jelenlegi PIN KODOT, majd azt kéveten az
Uj PIN KODOT. A megvasarolt terméken a gyarté altal beallitott alapjelszé négy szambdl (,00007) all.

@ Olyan szamkombinaciét valasszon jelszonak, melyre konnyen emlékezni fog.

Kapcsolat. (Csak néhany modellnél elérhetd). Itt lehet a kapcsolat paramétereit valtoztatni.

Ezzel a funkcidval allithat be egy ugynevezett korrekcios tényezét a toltéallomas felismerésére és a pontos
beallasra. A részleteket az applikacio robot menujében talalja.
Gyari beallitasok visszaallitasa.

@Minden konfiguracié elveszik, a robotra és a kertre vonatkozé konfiguraciokat is djra be kell allitani. A PIN
KOD nem all vissza a gyari beallitasra.

Beallitja a robot altal a hatarolovezetéket kdvetéen megtett utat, miel6tt iranyt valtoztatna. Ha a MIN beallitast
vélasztja, ugy a robot minimalis lehetséges tavolsagot teszi meg, a MAX beallitdssal a maximum lehetséges
tavolsagot és a MED beallitassal a kdzepes tavolsagot.
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ROBOT BIZTONSAGI MEGALLITASA

Eléfordulhat, hogy hasznalat kdzben sziikségessé valik a robot leallitasa. Normal esetben a robotot az ,OFF” gombbal lehet
megallitani. Veszélyhelyzetben vagy amikor karbantartast végez a gépen, sziikséges a robotot biztonsagosan leéllitani, hogy
megakadalyozza a vagokések véletlenszeri elindulasat. Elészér nyomja meg a ,STOP” gombot. Huzza ki a vezetéket az
elpidromos aljzatbdl.

(4

Karbantartasi, javitasi munkalatok elé6tt sziikséges
a robot biztonsagi megallitasa (pl. vagokés
cseréje, tisztitas, stb.).

-

“STOP” GOMB (A)
N

Az elinditashoz a kdvetkezd l1épéseket kovesse:

- helyezze a gépet a nyirandé teruletre;

- nyomja meg az ,ON/OFF” (Ki-bekapcsolé) gombot és varjon
néhany masodpercig, amig a robot teljesen bekapcsol.

- nyomja meg a START/PAUSE gombot a munkaciklus
elinditasahoz

HOSSZU INAKTIVITAS ES UJRAINDITAS

A robot hosszu inaktiv periddusa utan és a flinyirasi szezon el6tt szikséges néhany miivelet elvégzése a tokéletes mikodési
funkciok érdekében, az Uj hasznalat megkezdésekor.

1. A téli tarolasi id6szak elétt teljesen toltse fel az akkumulatort. Legalabb 6thavonta toltse Gjra az akkumulatort.

2. A kotelezd karbantartasi munkalatokat végeztesse markaszervizzel. Ez sziikséges a robot jo allapotanak megtartasahoz. A
szervizelés altalaban a kdvetkezé munkalatokat tartalmazza:

* a robot teljes tisztitasa, a vagokés és mas mozgé alkatrészek tisztitasa;

* a robot belsd részeinek tisztitasa;

* a robot funkcioinak ellenérzése;

« az elhasznalddott alkatrészek (vagokes, kefék - csak a kefével szerelt motorokkal rendelkezd robotok esetében)
atvizsgalasa és sziikség szerinti cseréje

» az akkumulator kapacitasanak ellenérzése

* sziikség esetén a markaszerviz Uj szoftvert telepithet.

3. Alaposan tisztitsa meg a robotot és a toltéallomast (Id. ,A robot tisztitasa”).

4. Ellen6rizzen minden elhasznalddott és sérilt részt (mint a vagokés) és fontolja meg azok cseréjét.

5. Arobotot 10° C és 20° C kozotti h6mérsékletl védett, szaraz helyen tarolja, a kilsé hozzaférést zarja ki (gyermekek,
allatok, mas idegen targyak, stb.). Annak érdekében, hogy csdkkentse az akkumulator automatikus lemerulését, tarolja a
robotot 20°C hémérsékleten.

6. Huzza ki a tapegységet (A) az elektromos aljzatbdl.

7. Takarja be a toltéallomast (C), hogy idegen targyak bekerllését megakadalyozza (levelek, papir, stb.) és hogy a
csatlakozolemezek allagat megérizze.
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Ujrainditas s )
Miel6tt hosszu inaktiv periédust kbvetden djrainditja a robotot,
végezze el a kdvetkezb Iépéseket:

1. atapegység (A) dugdjat csatlakoztassa az elektromos
aljzatba;

2. kapcsolja be az elektromos fékapcsolot;

3. helyezze a robotot a toltéallomasba; Tapegység (A)

4. Nyomja meg az ,ON/OFF” (Ki- bekapcsold) gombot és varjon
néhany masodpercig, amig a robot teljesen bekapcsol.

5. Az akkumulator LED narancs szinlre valtozik és néhany
masodpercig folyamatosan vilagit, ezzel jelezve, hogy
felismerte a toltéallomast.

Tolt6allomas (C) === ="F---nononoe .

6. A robot hasznalatra kész (Lasd: ,Programozasi Mod”).

! Veszély — Figyelem

Ne toltse a robotot robbanas- és tlizveszélyes
kérnyezetben.

1. Helyezze aram ala a téltéallomast és gy6z6djén meg rola,
hogy a csatlakozdlemezek tisztak.

2. Helyezze be a robotot az dllomasba anélkil, hogy
bekapcsolna.

“ON” GOMB (A)

“PLAY/PAUSE” GOMB (B)
3. Nyomja meg az ,ON/OFF” (Ki- bekapcsold) gombot és varjon
néhany masodpercig, amig a robot teljesen bekapcsol. “OFF” GOMB (C)

4. Az akkumulator LED narancs szin(re valtozik és néhany
masodpercig folyamatosan vilagit, ezzel jelezve, hogy
felismerte a tolt6allomast.

5. Gy6z6djon meg rola, hogy az AUTO LED ki van kapcsolva, ha - =
szlkséges, nyomja meg az AUTO gombot a kikapcsolasahoz.

6. A toltési ciklust kdvetden (korulbelll 6 6ra) nyomja meg az
,OFF” gombot. (C).

7. Tarolja a robotot 10° C és 20° C koz6tti hdmérsékletl védett,
szaraz helyen, gyermekek, allatok, mas idegen targyak, stb.
elél elzart modon.
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UZEMELTETESI TIPPEK

Az alabbiakban néhéany, a robot hasznalatdhoz hasznos lzemeltetési tippet talal:

e még a robot hasznalatara vonatkozé megfeleld informaciok birtokaban is minden esetben gondoljon arra, hogy szimulal
néhany teszt-mandvert az elsé hasznalat soran, hogy megismerje a parancsokat és a f6 funkciokat;

e hogy megakadalyozza a fl jelent6s névekedését, vagja gyakran a flivet;

e ne hasznalja a robot olyan fl nyirdsahoz, ami 1 cm-rel (0.40”) magasabb mint a vagokés beallitott értéke. Nagy
fimagassag esetén emelje fel a vagokeést, és azt kdvetéen, a kdvetkezd napok alatt folyamatosan csokkentse;

e ha a terlleten automata 6nt6z6rendszer talalhatd, programozza a robotot gy, hogy legalabb egy 6raval a szoéréfejek
mikddésbe Iépése elbtt visszatérjen a toltéallomasra;

o ellenérizze, hogy a teriilet emelkedése nem haladja-e meg a maximalisan megengedett értékeket annak érdekében,
hogy elkerllje a robot és a szorofejek sériléseét;

e javasolt a robotot beprogramozni, hogy ne dolgozzon a sziikségesnél tdbbet, ami a szlikségtelen akkumulator élettartam
csOkkenéshez és eloregedéséhez vezethet. Ehhez vegye figyelembe a kiilonb6zé évszakokban jellemzd flindvekedést.

e a robot hasznalatakor gy6z6djon meg arrdl, hogy a munkateruleten nem tartézkodnak emberek (kiléndsen gyermekek,
idések vagy fogyatékkal él6 személyek), illetve allatok. Ezzel elkerilheti a sériilés- és balesetveszély kockazatat. A
sérilések bekdvetkezésének minimalizalasahoz programozza a robotot a nap megfeleld idészakaban végzendd
munkavégzésre.

A gyartd nem garantalja a robotfiinyird és mas tipusu vezeték nélkili rendszerek (taviranyitok, radio atjatszok, hang alapu
tamogaté rendszerek, foldalatti elektromos allat-riasztok vagy hasonld berendezések) tokéletes kompatibilitasat.

RUTIN KARBANTARTAS

KARBANTARASI JAVASLATOK

_

A karbantartas alatt haszndlja a Gyarté altal javasolt személyi védéfelszerelést, kiilonésen a vagokéssel
kapcsolatos munkalatokhoz. Miel6tt barmilyen munkalatot elkezdene: gy6z6djon meg réla, hogy a robot
kikapcsolt allapotban van (Id. ,,Robot biztonsagi megallitasa”).

UTEMEZETT KARBANTARTASI MUNKALATOK

Gyakorisag | Alkatrész | Karbantartas tipusa Hivatkozas
Ellenérizze a vagokes
hatékonysagat és tisztitsa meg Lasd: "A Robot tisztitasa"
Vagokés a vagokest. Ha a vagokés
meghajlott vagy nagyon Lasd:. "Vagokeés csergje"
elhasznalodott, cserélje ki
Hetente Akkumulator télté szemek Tisztitsa meg és tavolitsa el a rozsdat | |asd: "A Robot tisztitasa"
Csatlakozoélemezek Tisztitsa meg és tavolitsa el a rozsdat| Lasd: "A Robot tisztitasa"
Eséérzékeld Tisztitsa meg és tavolitsa el a rozsdat | Lasd: "A Robot tisztitasa"
Havonta Robot Tisztitsa meg a robotot Lasd: "A Robot tisztitasa"
. ] o Végeztesse el a kotelezd e . :
Evente és a flnyirasi Robot szervizelést a Lasd: "Hosszu inaktiv .
szezon végén markaszervizzel periédus és Ujrainditas
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A ROBOT TISZITASA

1. Allitsa le a robotot biztonsagosan (Id. ,A robot biztonsagi megallitasa”)

A Figyelem — Ovatossag

Hasznaljon védokesztyiit, hogy elkeriilje a vagasi sériiléseket

2, Tisztitsa le a robot teljes kulsé fellletét egy enyhe mosdszeres melegvizbe martott szivaccsal. Alaposan csavarja ki a
szivacsot hasznalat elétt.

A Figyelem — Ovatossag

A tul sok viz behatolhat az eszk6zbe, ami az elektromos alkatrészek sériiléséhez vezethet.

3. Ne hasznaljon oldészert vagy benzolt, mivel ezek rongaljak a fellilet festését és a milanyag alkatrészeket.

4. Ne mossa ki a robot belsd részeit és ne hasznaljon magasnyomasu moséberendezést, nehogy az
elektromos és elektronikus alkatrészek sértljenek.

Figyelem — Ovatossag

Annak érdekében, hogy az elektromos és elektronikus alkatrészek visszafordithatatlan karosodasat
elkeriilje, ne martsa a robotot vizbe: sem részben, sem egészben.

5. Ellendrizze a robot alsé részét (vagokés terllet és kerekek), a

robot tokéletes mikodését megakadalyozo felrakédasok és/ —

vagy szerves maradvanyok eltavolitasara hasznaljon |
megfeleld kefét.

6. Tavolitson el minden fii- és levélmaradékot a robot

tapadéfellletérdl. Toltslemezek (B)
Toltészemek B; —~

7. Szaraz textiliaval, vagy sziikség esetén finom csiszolopapirral ’/\J/
takaritsa le a toltéallomason (A) talalhato téltészemeket, a SR
toltélemezeket (B) és tavolitsa el az elektromos csatlakozas

altal okozott felrakddasokat, maradvanyokat.

8. Tisztitsa meg az es6érzékelét (C) és tavolitson el minden
szennyezddést, vagy rozsdat.

9. Tisztitsa meg a toltéallomas belsejét, tavolitsa el a
felhalmozédott maradvanyokat.
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HIBAELHARITAS

HIBAELHARITASI UTMUTATO

Az alabbi informaciot azért allitottuk 6ssze, hogy segitsenek meghatarozni és kijavitani barmely hibat és/vagy nem
rendeltetésszer mikddést, amely az izemeltetés alatt Iéphet fel. Néhany hibat a felhasznald is kijavithat, mig masok
kildnleges szakképzettséget, technikai felkészlltséget kivannak, ezért ezeket kizarélag az ezen a szakterileten szerzett
tapasztalattal rendelkez6 szakember végezheti el. Ha a robot hibaallapotba kerll és az ,ALERT” LED vilagit, villog,
kapcsolddjon a robothoz az applikacioval az okostelefonjan, hogy lassa, mi a probléma.

_

Figyelem — Ovatossag

Ha ellenériznie kell a berendezést, el6szor biztonsagosan allitsa le a robotot (Ld. ,,A robot biztonsagi megallitasa”),
hogy elkeriilje a vagokés véletlen elindulasabdl eredd veszélyeket.

Probléma

Rendellenes vibralas
A robot nagyon

hangos

(0]

Megsériilt a vagokeés

Megoldas

Cserélje ki a vagokést egy ujra (Ld.
"Vagokes cseréje")

A vagokés maradvanyokban akadt
el

(zsineg, kotél, mtanyag darabok,
stb.

Allitsa le biztonsagosan a robotot (Ld. "A Robot
Biztonsagi Megallitasa")

Szabaditsa ki a vagokést
& Figyelem - Ovatossag
Hasznaljon védokesztyiit, hogy elkeriilje a
vagasi sériléseket

A robot elinditasakor akadalyok
vannak az utban (leesett faagak,
elfelejtett targyak, stb.)

Allitsa le biztonsagosan a robotot (Ld. "A Robot
Biztonsagi Megallitasa") Tavolitsa el az
akadalyt és inditsa Ujra a robotot. (Ld.
"Beinditas - Automata maéd")

Az elektromos motor nem lGzemel

Cseréltesse ki a motort vagy kérjen javitast
a legkdzelebbi markaszervizben

A fG tul magas

Emelje a vagémagassagot (Ld."A
vagémagassag allitasa")

Végezzen elbzetes flinyirast a terlleten
hagyomanyos flinyiréval

A robot nem
megfeleléen all be a
toltéallomasra

A toltdallomas kdzelében nem
megfeleléen elhelyezett
hatarolovezeték vagy elektromos
kabel

Ellendrizze a toltéallomas bekotését (Ld. "A
Toltéallomas és a tapegység telepitése")

A toltéallomas
kdzelében egyenetlen
talaj

Helyezze a toltéallomast egyenes és
stabil felszinre (Ld. "A rendszertelepités
megtervezése")

A robot nem megfelel6en
dolgozik viragagyasok
koral

A hatarolévezeték nem
megfeleléen lett lefektetve

Helyezze at a hatarolovezetéket a megfelel6
maodon (6ramutato jarasaval ellentétes iranyba)
(Ld. "A hatarolévezeték telepitése")

A robot rossz idépontokban
dolgozik

Helytelendl lett beallitva az 6ra

Allitsa be Ujra a roboton az idét(Ld.
"Programozasi Mod")

A munkaidd helytelenul lett beallitva

Allitsa be Ujra a munkaidét (Ld.
Programozasi Mod")
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Probléma

A munkaterileten
nem lett teljesen
levagva a fii

Ok

Nem elegendé munkaora

Megoldas

Terjessze ki a munkaidét (Ld.
"Programozasi Mod")

A vagokeés felrakodasokban és/
vagy maradvanyokban akadt el

Allitsa le biztonsagosan a robotot (Ld. "A Robot
Biztonsagi Megallitasa")

& Figyelem - Ovatossag

Hasznaljon védoékesztyiit, hogy elkeriilje a
vagasi sériiléseket .
Tisztitsa meg a vagokést

A vagokés elkopott

Cserélje ki a vagokést egy Uj gyari
vagokeésre (Ld. "A vagokés cseréje")

A munkatertlet a robot
kapacitasahoz képest tul nagy

Igazitson a munkaterileten (Ld.
"MUszaki specifikacid")

Az akkumulator hamarosan
elhasznalodik

Cserélje ki az akkumulatort Uj, gyari
akkumulatorra (Ld. "Akkumulator csere")

Az akkumulator nem télt fel teljesen

Tisztitsa le és tavolitsa el a rozsdat az
akkumulator csatlakozépontjairdl (Ld. "A robot
tisztitasa")

A masodlagos terlleten nem
lett teljesen levagva a fl

Programozasi hiba

Programozza be a masodlagos terlletet
megfeleléen (Ld. "Programozasi Mod")

Lassan villogé narancs
szin( fény

Nem lett beallitva datum és idé.

Kapcsolddjon a robothoz okostelefonjan,
az applikacion kersztil, hogy a datumot és
az id8beallitast frissitse.

A vagokés megseérult

Cserélje ki a vagokést egy Uj gyari vagokesre
(Ld. "A vagokes cseréje")

A vagokeés elakadt (kotél, kabel,
milanyag maradvany, stb.)

Allitsa le biztonsagosan a robotot (Ld. "A Robot

Biztonsagi Megallitasa")
& Figyelem - Ovatossag
Hasznaljon védokesztyiit, hogy elkeriilje a

vagasi séruléseket.
Szabaditsa ki a vagokést

A fU tul magas

Emelje a vagémagassagot (Ld. "A
vagémagassag Beallitasa")

A robot felemelkedett a talajrol

Ellendrizze, hogy a robotot nem blokkolja vagy
akadalyozza valamilyen targy. Tisztitsa ki az
esetleges flmaradékot a gép boritasa alatt, ami
eltémitheti a szenzorokat.

ALERT

©

Gyorsan villogd narancs
szin( fény

Az OFF gomb megnyomasa utan
a LED gyorsan villog.

Csatlakozzon a robothoz okostelefonjan
az applikacion keresztll és adja meg a
robot PIN-jét.

A hatérolévezeték nem csatlakozik
megfeleléen (szakadt vezeték,
nincs elektromos csatlakozas, stb.)

Ellenérizze az elektromos tapegység
mikddését, a tapegység és a toltdéallomas
csatlakozasat (Ld. "A Toéltéallomas és a
Tapegység Telepitése")

Robot a hatarolévezetéken kivil, egy
emelkeddn

Jeldlje kérbe a tul sok emelkedével
rendelkezd teriletet (Ld. "A
Rendszertelepités Megtervezése")

Robot a hatarolovezetéken kivil

Ellendrizze, hogy helyesen lett-e telepitve a
vezeték (tul mélyen van, fém targyak mellett
fut, két targyat jel6l6 vezeték kozott nem
kevesebb-e a tavolsag (70cm) mint szlikséges,
stb.) (Ld. " A rendszertelepités Megtervezése")

Robot a virdgagyasban

Helyezze at a hatarolovezetéket a megfeleld
modon (6ramutatd jarasaval ellentétes iranyba)
(Ld. "A hatarolévezeték telepitése")
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Probléma | Ok |
ALERT
@ Visszafordithatatlan probléma

Folyamaos narancs szini fény

Megoldas

Kapcsolja ki, majd be a robotot. Ha a
probléma tovabbra is fennall, Iépjen
kapcsolatba a legkdzelebbi
markaszervizzel.

. Gy6z8djon meg rola, hogy a

A jeladén a Nincs aramellatas tapegység megfeleléen csatlakozik az
LED (C) elektromos aljzathoz

ilaqit : : . Cseréltesse ki a biztositékot a
nem viag! Kioldott egy biztosték legkdzelebbi markaszervizzel
Az jeladdn a Biztonsagosan allitsa le a robotot (Ld. "A robot
LED (C 1A . biztonsagi megallitasa"). Huzza ki a
vilégi(t ) Megszakadt a hatarolovezeték tapegységet az elektromos halézatbdl. lllessze

0ssze a hataroldvezetéket)
ALKATRESZEK CSEREJE

JAVASLATOK ALKATRESZEK CSEREJEHEZ

(2 I

Minden alkatrészt a gyartéi utasitasoknak megfeleléen cseréljen ki és javittasson meg, vagy lépjen
kapcsolatba a markaképviselet szervizkdzpontjaval, ha az adott alkatrész miikodésére vonatkozéan nem

talal utasitast a Felhasznal6i Kézikonyvben.

AKKUMULATOR CSEREJE

_

Az akkumulatort markaszervizben cseréltesse ki!

VAGOKES CSEREJE

1. Biztonsagosan allitsa le a robotot (Ld. ,A robot biztonsagi megallitasa”)

_

Hasznaljon védoékesztyilit a vagasi sériilések elkeriilése érdekében.

~

Csere alkalmaval kizarélag eredeti, gyari, a berendezéshez illeszkedd
vagokést hasznaljon.
Modell: AO32DEO, A035BA0, 9035DEO

Vagokés cikkszama: 075Z07800A

2. Forditsa meg a robotot és helyezze el gy, hogy ne rongalja a
kllsé boritast.

3. Csavarja ki a csavarokat (B), és tavolitsa el a vagokést (A).
4. Helyezze be az Uj vagokeést és rogzitse a csavarokkal.

5. Forditsa vissza a robotot az tzemszer( poziciéba.

Vagokés (A)
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HULLADEKKEZELES

® A gép élettartama végén a termék Elektromos és Elektronikai Hulladéknak minésul. Ennek megfeleléen
telepllési hulladék- vagy vegyes haztartasi hulladék gyljtébe nem dobhato.

® Ha elérkezik a hulladékkezelés id6pontja, a terméket (kiléndsen annak elektromos és elektronikai
részegyseégeit) a helyi vonatkozo torvényeknek és szabalyozasnak megfeleléen a szelektiv
Ujrahasznositasra kijeldlt gytijtépontokon/hulladékudvarokban kell elhelyeznie annak érdekében, hogy az
elektromos és elektronikai hulladéknak minésilé alkatrészek artalmatlanitésra kertilhessenek. A terméket
— Uj termék véasarlasa esetén — a markakereskedésben is leadhatja. Az elektromos és elektronikai
hulladék nem megfeleld kidobasa (hulladékmentesitése) torvény éaltal szabalyozott buntetést vonhat
maga utan.

® Az elektromos és elektronikai berendezések (és azok hulladékai) potencialis veszélyt jelentenek a [ ]
koérnyezetre és az egészségre, ezért a felhasznaldnak jelentds szerepe van az Ujrafelhasznalas,
Ujrahasznositas teruletén.

® Megjeldltiink minden olyan alkatrészt, melyet a fentieknek megfeleléen szikséges kezelni.

4

® Veszély — Figyelem

Az elektromos és elektronikai berendezések a kornyezetre- és az egészségre potencialis veszélyt jelentd
anyagokat tartalmaznak. Az elektromos és elektronikai hulladékot csak a Kkijelolt gylijtépontokon/
hulladékudvarokban szabad elhelyezni.

® Csomagolas — A termékcsomagolas Ujrahasznosithatd anyagokbdl késziilt és ennek megfeleléen az ezek gydjtésére
szolgalo konténerekben és a kijeldlt gyjtépontokon/hulladékudvarokban helyezhetd el.

® Akkumulatorok — Eléregedett, vagy elhasznalodott akkumulatorok a kdrnyezetre és az egészségre karos anyagokat
tartalmaznak, ezért ezek a telepulési hulladék, vagy vegyes haztartasi hulladék gyUjtébe nem dobhatok. A felhasznalonak
az akkumulatorokat fenntarthaté médon, a kijeldlt gyUjtékonténerekben vagy a kijeldlt gyljtépontokon/hulladékudvarokban
kell elhelyeznie.
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ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Kijelenti és vallalja a felel6sséget, hogy a termék:

akkumulatorral mikddtetett automata flinyird robot AO15DEO, AO20DEO, AO20ELO modellek a gépekrél szolo
2006/42EC, az elektormagneses osszeférhetéségre vonatkozo6 2014/30/EU, a radioberendezések forgalmazasara
vonatkoz6 2014/53/EU, az egyes veszélyes anyagok gépekben és berendezésekben valoé alkalmazasanak
korlatozasarél sz616 2011/65/EU, az elektromos és elektronikus berendezések hulladékairol sz6l6 (WEEE) 2012/19/
EU, a kornyezeti zajkibocsatasrol szé6l6 2005/88/EC; biztonsagi-, egészség- és kornyezetvédelmi iranyelveiben
fogalmazott alapkivanalmainak megfelelnek;

0sszhangban az alabbi harmonizalt szabvanyokkal:

EN 50636-2-107:2015 és EN 60335-1:2012 + A11:2014 (biztonsag);
EN 62233:2008 (elektromagneses mezdk););

EN 55014-1:2008 + A1:2010 + A2:2012 (kibocsatas);

EN 61000-3-2:2015 and EN 61000-3-3:2014 (kibocsatas);

EN 55014-2:2015 (zavart(irés);

EN 50419:2006 (WEEE - Elektromos és elektronikai berendezések jelolése)
ETSI EN 301 489-1 V1.9.2 (Elektromagneses 0sszeférhetéség)
ETSI EN 301 489-17 V1.3.2 (Elektromagneses osszeférhetéség)
ETSI EN 300 328 V1.9.1 (Radioéspektrum hatékonysag)

ETSI EN 301 511 V9.0.2 (Radiospektrum hatékonysag)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (2017-09)

A Connect modullal '(GPS, GPRS)' felszerelt tipusok:
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (Radiéspektrum hatékonysag)

Gyarto azt is kijelenti, hogy a kiltéri hasznalatra tervezett berendezések zajkibocsatasara vonatkozo 2005/88/EC direktiva
alapjan az LWA hangteljesitmény szintje (jelentés minta alapjan) 63.0 dB + 2.0 dB (A gorbére sulyozva és 1 pW-re
vonatkozoéan), azaz a garantalt LWA zajkibocsatas kevesebb mint 65 dB (A gorbére sulyozva és 1 pW-re vonatkozdan). A
miszaki adatokat tartalmazé iratanyag a 2005/88/EC direktivaval és a 2006/42/EC direktivaval ©sszhangban
rendelkezésre all a Zucchetti Centro Sistemi S-p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italy székhelyén.

Terranuova B.ni 02/10/2019

Bernini Fabrizio
(CEO)
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JOTALLASI SZABALYOK

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) biztositja a 1999/44/CE Eurdpai Unié direktivaban fogalmazottak alkalmazhatésagat. A
jotallas keretében barmilyen anyag- vagy gyartasi hibara a vasarlastél szamitott 2 (kett6) év garanciat biztosit. A ZCS nem
garantdlja a termék zavartalan vagy hibamentes miikodését, illetve nem felel semmilyen, az utasitasok be nem tartasabdl
ered6 karért. Tovabba, jelen szavatossag nem vonatkozik az esztétikai karokra, mint a karcok, csorbulas, horpadas, a
kereskedelemben kaphat6 termékekre, mint az akkumulatorok, hacsak a kart nem a felhasznalt anyagok vagy a megmunkalas
okoztak. Azon karok, melyeket a termékhez (fel)hasznalt nem a ZCS altal forgalmazott kiegésziték, baleset, rongalas, nem
rendeltetésszer( hasznalat, arviz, tiiz vagy egyéb természeti esemény, kiilsé behatas okozott, vagy azon karok, melyeket a
ZCS altal meghatalmazassal nem rendelkezd szolgaltatok/szervizek okoztak, illetve azon karok, melyeket olyan termék
okozott, amin a ZCS irasos engedélye nélkili modositast, valtoztatast hajtottak végre — szintén nem tartozik a garancia ala.
ZCS-nek kizardlagos jog van a terméket javitani vagy cserélni (Uj vagy felujitott termékre), a termékkel megegyez6 vagy annak
megfeleld termékre, illetve jogaban all - sajat hataskdrben — a teljes vételar megtéritése. Amennyiben a vételar
visszatéritésére vonatkozd dontés szlletett, a visszatéritéssel érintett terméket a ZCS részére kotelezd visszaszolgaltatni, a
termék a ZCS tulajdonaba kerl.

A jotéllasi idészak alatt a ZCS diszkrecionalis joga a rendeltetésszerli hasznalat soran meghibasodott alkatrészek cseréje vagy
javitasa. Barmely csere vagy javitas soran ZCS gondoskodik a meghibasodott alkatrész Gjonnan gyartott vagy feldjitott,
hasznalt alkatrészekkel torténd pétlasrol. ZCS-nek szintén jogaban all, hogy helyettesitd alkatrészeket, egységeket vagy
komponenseket hasznaljon, az eredetihez hasonlé értékben és design-nal. Az alkatrészek és a javitasi- vagy csere-
munkadijak nem kerlilnek felszamitasra a veve részére, ehelyett vevd részére a szallitasi koltségek kertilnek felszamitasra.
Egy termék cseréje vagy alkatrészének cseréje esetén (az lgytdl figgéen) minden kicserélésre kertilt alkatrész ZCS
tulajdonaba kerul, mig a cseréhez hasznalt alkatrész a vevd tulajdonaba kerul.

A szavatossag nem befolyasol semmilyen, allami- vagy nemzeti jogszabaly altal a vasarlé6 szamara biztositott jogot, féként, ha
az emlitett jogszabalyok a vasarlo részére jelen garanciabol fakado igényének érvényesitése eléfeltételeként koliségek
viselését irja el6.

A szavatossag hatalya a vasarlas orszagara terjed ki, az igényt annal a kiskereskedelmi egységnél kell bejelenteni, ahol a
vasarlas tortént, illetve ez a legkdzelebbi szervizkdzpontnal is megtehetd. A meghibasodott robotot személyesen kell az
értékesitési pontra vagy a legkdzelebbi szervizkdzpontba visszavinni. Amennyiben a terméket a vasarl6 koltségére
szallitmanyozoé/futar szallitja a fent nevezett egységekhez, a robotot az eredeti csomagolasaba kell visszacsomagolni és
mellékelni szikséges a vasarlast igazold szamla vagy blokk masolatat. A dokumentumnak tartalmaznia kell a vasarlas
datumat, a termék gyartasi szamat és a vasarlénak mellékelnie kell a probléma leirdsara vonatkozoé révid ismertetét is.

FELTETELEK ES KORLATOZASOK GARANCIALIS SZERVIZ IGENYLESE
FELTETELEK ES KORLATOZASOK Garancidlis szervizzel és a szerviz Ugyintézéssel
* A jelen szavatossag érvényesitéséhez és barmely informacio kapcsolatosan forduljon az értékesitési ponthoz, ahol a
érdekében forduljon értékesitéjéhez. _ terméket vasarolta vagy keresse a legkdzelebbi
* Jelen szavatossag kizardlag akkor ervényes, ha: szervizkdzpontot. Garancidlis igény érvényesitéséhez a

- A meghibasodott terméket az eladd nevét és a vasarlas datumat
is tartalmazé eredeti szamlaval vagy vasarlasi blokkal egyutt
hozza vissza;

vasarlonak a termék vasarlasat igazold szamla vagy blokk
masolatat be kell mutatnia. A korlatozott garancia kizarolag a

« A szavatossag érvényét veszti, ha: vasarlas orszagaban érvényes és érvényesithetd, ahol a
- a terméket nem az utastasoknak és karbantartasok mellett ZCS vagy annak meghatalmazott kereskeddje a terméket
hasznaltak; eredetileg értékesitette.

- a telepités vagy a hasznalat nem rendeltetésszer(, illetve nem
az instrukcioknak megfelel6en tortént;

- a gyartasi szamot kitorolték vagy olvashatatlan; TOVABBI MEGHATAROZASOK
- barmilyen nem engedélyezett periférias eszkdzt hasznaltak vagy
a terméket moédositottak;

- nem gyari alkatrészeket vagy kiegészitéket hasznaltak; Helyszini tamogatas

- egy alkatrészt vagy egy kiegészitét megvaltoztattak vagy * A vasarlé nem jogosult helyszini (otthoni) tamogatasra/
megprobaltak megvaltoztatni; ) } javitasra, még a garancialis idészak alatt sem.

- a karbantartast a vasarlo vagy felhatalmazassal nem rendelkezé . Amennyiben helyszini (otthoni) tAmogatas valik
harmadik fél végezte; sziikségessé, a szervizkbzpont altal kezdeményezett

-a robot, a tapegység, a toltéallomas vagy ezek kiegészitdi
kornyezeti hatasok miatt hibasodtak meg (villamcsapas, holavina,
foldcsuszamlas, elektromos-hullam, vihar, arviz, természeti kar,
stb.)

Szavatossagbol kizart és/vagy korlatozas ala esik:

- a szavatossag a kopo alkatrészekre nem vonatkozik, mint a
kefék, vagokés, hatarolovezeték, szegecsek, hajtdszij, kerekek,
pengék, kabelek, elektromos vezetékek;

- klls6 részek és miianyag tamasztékok, melyek nem mutatnak
gyartasi hibat. A mllanyagok természeti okok- vagy kemikaliak

telefonhivas dija és a szervizk6zpont altal meghatarozott
oradij kerul felszamitasra a vasarlo felé.

Javaslatok

* Tartsa meg az eredeti csomagolast.

* Tartsa meg a szamlat vagy a blokkot (ennek elvesztése
garanciavesztést jelent).

miatti elszinezédése; l\fe fele,dj?' A . . o

- az akkumulator garanciaja kizarolag az akkumulator A vasarlo koteles alaposan atolvasni az utasitasokat
¢élettartamanak elsé hat honapjara, gyartasi hibabdl ereds tartalmazo kezikonyvet es kovetni az Gsszes abban
meghibasodasra vonatkozik; talalhato informaciot!

- a motorokra 2 év garancia vonatkozik, 3000 munkadra

korlatozassal.

Magyarorszagi forgalmazoé és szervizkozpont: Fluidra Magyarorszag Kift., 2310 Szigetszentmiklds, Leshegy u. 4/A
e-mail: megrendeles@astralpool.hu; telefon: +36-70/684 89 99
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